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1. Déclaration de conformité.

Le fabricant, ESU electronic solutions ulm GmbH & KG, Edisonallee 29, D-89231 Neu-Ulm,
déclare sous sa seule responsabilité que les psaiuvants :

Dénomination : LokSound V4.0, LokSound micro V4.0, LokSound XLV4.0, LokSound V4.0
M4, LokSound L.

Tves : 944XX, 554X, 564xX, 548xX, 558xX, 568xX, 644xx48%, 664xX, 545xx , 54399.

sont conformes a toutes les dispositions de |zt sur la compatibilité électromagnétique
(2004/108/CE). Les normes harmonisées suivantestérappliquées:

EN 55014-1:2006 + Al: 2009: Compatibilité électrgmétique - Exigences pour les appareils
électrodomestiques, outillages électriques et agiisanalogues - Partie 1: Emission

EN 55014-2:1997 + Al: 2001 + A2: 2008: Compatibilectromagnétique - Exigences pour les
appareils électrodomestiques, outillages électasgieppareils analogues - Partie 2: Immunité.

2. Déclaration WEEE — Recupel.

Traitement des appareils électriques et électrasigun fin de vie (Applicable dans I'Union
Européenne et d'autres pays européens disposapstéenes de collecte sélective).

Ce symbole figurant sur le produit, 'emballagdadocumentation signifie que ce produit ne doit
pas étre traité comme un déchet ménager. Il datrétnis a un point de collecte approprié pour le
recyclage des équipements électriques et électresiden éliminant le produit correctement, vous
aiderez a prévenir les conséquences potentiellgtinés pour I'environnement et la santé humaine.
Le recyclage de matériaux aide a préserver nosuesss naturelles. Pour des informations
supplémentaires sur le recyclage de ce produitactez votre administration locale, votre service
d'enlévements des immondices ou le magasin ouaxmsacheté ce produit.

Train Service Danckaert, I'importateur ESU pouBémelux et la France, a passé un accord avec
ESU, le fabricant entre autres du décodeur LokSopmgr renvoyer chez ESU tous les composants
ESU arrivés en fin de vie. La firme ESU est respbiesdu recyclage conformément a la loi en
vigueur en Allemagne.

Consultez égalementvww.modeltrainservice.com/recyclage.pdf

Les piles ne doivent pas étre jetées avec les @duenageres et doivent étre recyclées séparément
suivant les lois du pays ou l'appareil est utilisstresponsabilité incombe au consommateur.

Copyright 1998-2015 par ESU electronic solutioma GmbH & Co KG. Sous réserve d'erreurs, de
modifications en vue d'une amélioration technigleedisponibilité, de délais de livraison. Tous
droits réservés. Caractéristiques mécaniques etiéliges ainsi que les illustrations sous toute
réserve. ESU ne peut pas étre tenu pour resporsebldégats et leurs conséquences lors d'une
utilisation inappropriée, la non-observance de oderd'emploi, des modifications non-autorisées.
Ne convient pas aux enfants en-dessous de 14 angebde blessure lors d'un usage inapproprié.
Marklin® et mfx® sont des marques déposées ded@®nGebr. Marklin® und Cie. GmbH,
Goppingen. RailCom® est une marque déposée deiktddenz® Elektronik GmbH, Giessen.
Toutes les autres marques déposeées sont la peogadeur ayant droit respectif.

ESU electronic solutions ulm GmbH & Co KG contiraudévelopper ses produits selon sa
politique. ESU se réserve le droit d'apporter, saestissement préalable, des changements et des
améliorations a tous les produits décrits dans aeuml.

Toute duplication ou reproduction de cette documtét sous quelque forme que ce soit nécessite
l'accord écrit de la firme TSD ou de ESU.

3. Conseils importants. A lire en premier lieu.

Nous vous félicitons pour I'achat d'un décodeurSaknd ESU. Ce mode d'emploi va vous
familiariser pas a pas avec les possibilités dodeégar. C'est pourquoi nous vous demandons de
I'étudier a fond avant la mise en fonction du décwdBien que tous les décodeurs LokSound soient
de construction robuste, une mauvaise connexiongreuoquer leur destruction. Dans le doute,




renoncez a une expéerimentation ‘colteuse’.
Le LokSound est concu pour étre utilisé exclusiveinser des réseaux de train miniature. Il
ne peut fonctionner qu'avec les composants détaiis ce mode d'emploi. Une utilisation
différente de celle décrite dans ce mode d'empésitipas autorisée.
Tous les travaux de connexion doivent étre réalia@s qu'aucune tension électrique ne soit
présente. Pendant la transformation, assurezegueascune tension ne soit jamais — méme
par mégarde — appliquée a la locomotive.
Evitez tout choc ou pression sur le décodeur.
N'enlevez jamais la gaine thermo-rétractable empyelot le décodeur.
Aucun fil ne peut jamais toucher la partie métaléigle la locomotive, tant par mégarde que
brievement. Isolez I'extrémité des fils non-utilisé
Ne soudez jamais directement sur le décodeur.c®issaire, prolongez les fils ou utilisez un
prolongateur.
N'emballez jamais le décodeur dans de la bandaniolVous empéchez alors la dissipation
de la chaleur d'ou risque de surchauffe.
Lors de la connexion de composants externes, resples consignes de ce mode d'emploi.
D'autres types de connexions peuvent provoquedégits au décodeur.
Lors du remontage de la locomotive, assurez-volaiqun fil ne soit écrasé et qu'il n'y ait
pas de court-circuit.
Toutes les sources de courant doivent étre prasédgéacon a éviter un échauffement et un
embrasement du fil en cas de court-circuit. Utdiseulement des transformateurs courants
et certifies VDE/EN pour réseaux de train miniature
Ne faites pas fonctionner le décodeur LokSound sansillance. Le décodeur LokSound
n'est pas un jouet (‘'d'enfant’).
Protégez votre décodeur de I'humidité.
Lors du montage du haut-parleur, manipulez-le ®ezzicoup de précaution. N'exercez
aucune pression sur le haut-parleur et ne toualméaus pas la membrane. Effectuez les
soudures rapidement et seulement aux endroitsrjgtsc

4. La fagon dont ce manuel peut vous aider.

Ce manuel est divisé en plusieurs chapitres qus eapliquent progressivement que faire et
comment.

Le chapitre 57ous donne un apercu des caractéristiques du décbadkSound.

Le chapitre Glécrit le placement en détail. Veuillez identifieimoteur placé dans votre locomotive
et le type d'interface, avant de pouvoir étudier des sections 6.2 a 6.7.

Les décodeurs LokSound peuvent étre utilisés agecdntrales les plus courantes.

Le chapitre @écrit avec quels systemes digitaux et analogitpieekSound peut étre utilisé et a
guelles particularités il faut faire attention.

\Vous trouverez l'attribution des touches de fomcpar défaut dans le chapitre 7.1.

Si vous le souhaitez, vous pouvez modifier indieitement les parametres par défaut de votre
décodeur LokSound. Les chapitres 8 as@8s expliquent les différentes possibilités ehowent
procéder.

I Nous vous recommandons de lire au moins lesitieaB et 9 concernant le réglage des adresses
ainsi que le chapitre 11 concernant le pilotagendteur, ceci afin de pouvoir adapter au mieux
votre LokSound au moteur de votre locomotive.

Les données techniques dans le chapitre 20 efsiaales CV programmables vous aideront en cas
de besoin.

Il Sauf mention contraire, les informations s'aggpéint a tous les membres de la famille LokSound.
Au cas ou un décodeur ne supporte pas une fordétmmminée, cela est clairement mentionné.
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5. Introduction. La famille LokSound.

5.1. Les membres de la famille LokSound.

Les décodeurs LokSound de la quatrieme génératid®) ont été développés sur base des
générations précéedentes et sont, a de nombreuts iErvue, 'supérieurs'.

Tous les décodeurs de la famille LokSound V4.0 areit les caractéristiques des modeéles
précédents, ils augmentent le nombre de fonctamsliorent la conduite, augmentent de fagcon
significative la fiabilité, la flexibilité et lesohctions de bruitage du décodeur. Par rapport aux
versions précédentes, le LokSoundV4.0 assure wurmsonore nettement plus réaliste. Cela est
possible grace a un volume jusqu'a 4 fois pluséévliaison avec 8 (!) canaux sonores. Les
décodeurs sont destinés aux modélistes exigeansdtgchent de I'importance a une trés bonne
régulation de la charge, a d'excellentes qualiéédlement a vitesse réduite et & une qualité du
son la meilleure possible. Les décodeurs LokSoandnnaissent automatiquement le mode
d'exploitation et peuvent étre utilisés avec t@ssrhoteurs habituels. Les décodeurs LokSound de
la quatriéme génération vous proposent une fletalekt une fiabilité que vous attendez
actuellement d'un décodeur digital. L'évolutiorufetne pose aucun probléme : grace a la
technologie 'Flash’, le décodeur peut étre misiagdout moment.

Pour étre en concordance avec les différentesedall consommation des locomotives, les
décodeurs LokSound sont proposés en difféerentsgons que nous voudrions vous présenter
maintenant.

5.1.1. LokSound V4.0

Le LokSound V4.0 révolutionne l'aspect 'réalismefahctionnement des trains miniatures. Il
combine de maniere intelligente, un module sonwee an décodeur numeérique multi-protocole. I
supporte le format Marklin®/Motorola®, le format @CGavec RailComPlus® et Selectrix®. Il peut
également étre utilisé sur des réseaux analogijaesrant continu ou alternatif. Il est idéal pour
une utilisation dans un environnement mixte Mo@®&DCC.

Ses nombreuses fonctions lumiére et sa facult@ptation & des usages différents en font le
décodeur universel parfait pour vos locomotives HO.

5.1.2 LokSound micro V4.0

Le LokSound micro V4.0 est un concentré de puissadalgré sa petite taille, il supporte le mode
DCC, Motorola ® et Selectrix ® et offre une puissame 0,75 A pour le moteur. Ainsi, il convient
pour la plupart des applications ou I'espace digp@rst limité. Ses qualités sonores sont tousiaus
impressionnantes que celles de ses ‘grands fréres'.

5.1.3. LokSound XL V4.0

Le LokSound XL V4.0 a été congu et optimisé posnleies a grand écartement 0, G et voie 1. |l
est le premier et le seul décodeur au monde a si@pploprotocoles de données. En plus des
formats de données DCC avec RailComPlus®, Motor@a®electrix®, il supporte le format de
données M4 et peut s'annoncer automatiquementeaisates Marklin® appropriées. Il donne
entiere satisfaction grace a ses 12 sorties deifon@ ses branchements pour 4 servomoteurs

RC ?et a la puissance du dernier cran de vitegsdouble amplificateur de puissance assure une
sonorisation puissante méme dans un jardin etrtddgmes dus aux voies encrassées sont résolus
grace au PowerPack intégre.

5.1.4. LokSound V4.0 M4

Le LokSound V4.0 M4 est idéal pour ceux qui ne gatipas se passer de lI'annonce automatique
mfx® a une centrale Marklin® (Central Station). Taomme le LokSound V4.0, ce décodeur
supporte en plus de M4, également DCC avec RailQus@R Motorola® et Selectrix® et peut étre
utilisé sur des réseaux analogiques. Le LokSoun@ Wil convient pour toutes les locomotives HO
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standard et peut étre programmé aussi bien aveetesles DCC qu'avec les centrales Marklin®.
Le LokSound V4.0 M4 et le LokSound V4.0 ont en cammle nombreux effets lumineux, une
commande digitale pour les fonctions attelage/dgtelune fonction mapping flexible ainsi que le
module de sonorisation a 8 canaux.

5.1.5. Le décodeur LokSound V4.0 en résumé.

LokSound V4.0 LokSound micro V4.0 LokSound Loksound
XL V4.0 V4.0 M4

Mode DCC Ok Ok Ok Ok
Mode Motorola® Ok Ok Ok Ok
Mode M4 - - Ok Ok
(compatible mfx®)
Mode Selectrix® Ok OK Ok Ok
Mode analogique DCOk Ok Ok Ok
Mode analogique AC Ok - Ok Ok
Programmation DCC Ok Ok Ok Ok
Programmation avec Ok Ok Ok Ok
6021, Mobile/Centra
Station®
Programmation M4 | - - Ok Ok
et annonce
automatique
RailCom® Plus Ok Ok Ok Ok
Mode de freinage | Ok Ok Ok Ok
ABC
Moteur, intensité 1,1A 0,75A 4,0A 1,1A
admise en
permanence
Sorties de fonction 4/250mA + 2 logiques 4/150mAlegiques 12/250mA  6/250mA
Power Pack intégré = - - Ok -
Possibilité connexionOk Ok - Ok
PowerPack
Raccordement Voir manuel en allemand page 8
Numéro de l'article = Idem.

5.2 Caractéristiques générales de tous les décodsur

5.2.1. Modes de fonctionnement.

Tous les décodeurs LokSound V4.0 sont de vraisdi#es multiprotocoles avec une
reconnaissance automatique du mode de fonctionriéomethe-fly'. Le décodeur analyse le signal
de voie et filtre chaque paquet qui lui est destré passage du digital a I'analogique et l'inveese
pose pas de probléme. C'est important au cas o gate fantdme est encore pilotée
analogiquement. De plus, tous les décodeurs Lok&aenonnaissent et supportent les modules de
freinage de ROCO®, Lenz® ou Marklin® et font arrdés locomotives comme prévu.

Les zones de freinage ABC conviennent particuli@mrbien pour un arrét devant un signal. Les
décodeurs LokSound sont congus avec un maximurordpatibilité avec les systemes existants et
peuvent aussi répondre a des applications rares.
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Les décodeurs LokSound V4.0 supportent le forma€@&ec 14, 28 ou 128 crans de vitesse et
peuvent reconnaitre automatiquement la configurat@recte. Un fonctionnement avec adresses
longues a 4 chiffres est bien entendu possible.

Contrairement aux décodeurs originaux Marklin®,désodeurs LokSound V4.0 destinés au
protocole Motorola® supportent jusqu'a 255 adress@8 crans de vitesse. Avec une centrale
appropriée telle que I'ECoS de ESU, vous pouveagiéleonsidérablement les limites du systeme
Motorola®.

Tous les décodeurs LokSound V4.0 supportent égaleRelIComPlus®. En liaison avec les
centrales digitales équipées de cette technologgdécodeurs se signalent automatiquement a la
centrale et transmettent toutes les données petdisieEnfin, vous n‘aurez plus a chercher l'adresse
de votre locomotive ni a attribuer péniblementtasches de fonction.

De plus, les décodeurs LokSound XL V4.0 et LokSouad M4 peuvent fonctionner sous M4 et
s'annoncent donc automatiquement aux centralesliv@rnfx®.

5.2.2. Pilotage du moteur.

La fonction principale d'un décodeur digital estéemmande du moteur. Tous les décodeurs
LokSound V4.0 sont destinés a un usage universel @us les moteurs habituels a courant continu
utilisés pour le modélisme ferroviaire, ROCO®, Btdimann®, Brawa®, Mehano®, Bemo®,
Hubner®, LGB®, Marklin® ou d'autres. On peut aussiutiliser avec des moteurs a induit en
cloche (par exemple Faulhaber® ou Maxon®).

Les moteurs universels peuvent étre utilisés aitondie remplacer I'inducteur par un aimant
permanent. Pour plus d'informations voir le chapéu7.4.2.

La compensation de charge de la cinquieme génarativaille avec une régulation haute
fréequence de 20 ou 40 kHz et assure un fonctionnesilencieux et 'tout en douceur' du moteur,
spécialement avec les moteurs a induit en clochécez la technologie 10-Bit, vos locomotives
pourront rouler extrémement lentement. La compe@nsale charge peut étre facilement adaptée a
différents moteurs et combinaisons d'engrenages. ¢hapitre 11)

Avec le Dynamic Drive Control (DDC), vous pouvemiier I'influence de la compensation de
charge. De cette maniére, vous pouvez utiliseégtage fin dans les gares et les zones
d'aiguillages. Sur un trongon (rapide) de pleinie via locomotive ralentira en montée comme dans
la réalité, aussi longtemps que vous ne toucheapasdgulateur. Plus de détails dans le chapitre
11.4.

Les vitesses minimale et maximale du LokSound \pé0vent étre déterminées soit via deux
points, soit via un tableau de vitesse avec 2&estrContrairement a d'autres décodeurs, le tableau
travaille avec 14, 28 ou 128 crans de vitesse. &ada simulation de masses unique de ESU, il n'y
pas de transitions brusques visibles, méme avecah¥ de vitesse.

5.2.3. Fonctions de bruitage.

Le décodeur V4.0 LokSound a hérité de I'expériatecka famille LokSound couronnée de succes
depuis 1999. Pour la 5eme génération, la fonctraitdge a été considérablement élargie dans le
but de vous offrir une animation sonore réalisten® tous les décodeurs LokSound V4.0 sont
equipés d'une puce de mémoire 32Mbit dans lagaellgeut mémoriser deux fois plus de bruitages
gu'auparavant. Les sons enregistrés et mémorisggepnent tous de modéles réels.

ESU enregistre les sons originaux directementesutdcomotives en utilisant les dernieres
technologies numériques. Les ingénieurs son de lESpPréparent dans un studio avant de les
transférer sur le décodeur. La conception de |'icgtieur audio a été entierement repensée. Un
amplificateur de classe 'D' avec une sortie de mam 3 watts (13 watts pour le LokSound XL
V4.0) en liaison avec de nouveaux haut-parleuraugehperformance assurent une excellente
sonorisation de votre réseau.

Huit canaux indépendants assurent aussi une inmegeesdiversifiée. Le volume de chaque son
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peut étre réglé individuellement afin de reporalkes propres gouts. 28 bruitages supplementaires
commandeés par des boutons de fonction, une suocnesgatoire de bruitages et le crissement des
freins synchronisé avec les roues vous procumemsansation ferroviaire réellement étonnante.

5.2.3.1. Fonctions pour locomotives a vapeur.

Les décodeurs LokSound V4.0 peuvent facilemeneinhis locomotives a vapeur a deux, trois et
guatre cylindres. Cela n'a pas d'importance sooedes locomotives traditionnelles ou en double
traction. Les locomotives Mallet avec mécanismeprdeulsion indépendants sont également
envisageables. Trois canaux sonores, qui se comthimdividuellement en fonction du régime,
assurent une ambiance ‘vapeur' sur votre réseauobets de cylindre ouverts au démarrage, le
cliquetis des bielles pendant que la loco rould'stne, les puissants jets de vapeur alternésmie s
pas un probleme pour le décodeur LokSound V4.0sNiewons le nombre illimité de jets de
vapeur possibles a I'habileté de nos ingénieurs son

Les coups de sifflet ont été significativement daorék. lls dépendent maintenant entierement du
bouton de fonction, ce qui vous permet de mieutréter leur durée. En outre, (lorsque c'est prévu)
la fin du coup de sifflet est différente et en fibmie du régime.

5.2.3.2. Fonctions pour locomotives diesel.

La traction diesel a été et est encore aujourdihunode de traction important. Le décodeur
LokSound V4.0 tient évidemment compte de cettasdn. Jusqu'a trois canaux de son assurent
une reproduction réaliste des locomotives diessitaues modernes (le moteur diesel, le moteur
de traction et le turbocompresseur peuvent étr@msieéparément). On peut, par exemple, simuler
un nombre illimité de crans de vitesse — et de,adonction de la charge.

Le décodeur LokSound V4.0 reproduit également dichent les bruits des locomotives diesel-
hydrauligues: le systéme inverseur, les converisséith® et le sifflement typique progressif des
moteurs. On peut également simuler les autorads aliangement de vitesse.

5.2.3.3. Fonctions pour locomotives électriques

On n'imagine plus actuellement les chemins dedies $ocomotives électriques. Leur
environnement sonore peut également étre remarguabddécodeur LokSound V4.0 reproduit par
exemple le bruit des ventilateurs des moteursatgitm, les moteurs eux-mémes, les ventilateurs
des freins et le refroidisseur d’huile séparément.

Les bruits du pantographe, du commutateur princthatégulateur lors de l'accélération sont
également disponibles ainsi que, par exempleffleraent des moteurs suspendus par le nez lors
du démarrage ou le cliquetis des bielles des aneglocomotives électriques.

5.2.3.4. LokProgrammer.

Tous les bruitages des décodeurs LokSound peutrergféacés et ré-enregistrés a l'aide du
LokProgrammer de ESU. Pour cela, ESU propose d#aines de bruitages préts a étre téléchargés
gratuitement. Les spécialistes peuvent ainsi deégs propres bruitages ou modifier les projets mis
a leur disposition par ESU.

5.2.4. Mode analogique.

En exploitation analogique, vous pouvez régler seulement la vitesse de démarrage, la vitesse
maximale mais aussi décider quelle fonction doé attive, méme la compensation de charge est
active!

5.2.5. Fonctions.
Une courbe d'accélération distincte d'une courbdédélération, un mode manceuvres commutable,
une courbe d'accélération et une courbe de détiélemmmutables sont des caractéristiques
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evidentes pour le LokSound V4.0. Toutes les sodeefonction peuvent étre réglées séparément en
intensité et assignées a des fonctions précises.

En plus du dimmer, du scintillement du foyer deolootive, du gyra light, du marslight, du flash et
double flash, du clignotement et du clignotemetdrag, vous disposez aussi de fonctions de
contact momentané (par exemple pour Telex®) eedonction attelage pour Krois et ROCO®, y
compris une séquence automatique de dételageluBdgs décodeurs LokSound XL peuvent
piloter directement jusqu'a 4 servomoteurs.

La fonction 'mapping’ a nouveau améliorée, unicei&8U pour le LokSound V4.0, vous permet
d'attribuer librement chaque fonction aux touch@s F28. Voir chapitre 12.

5.2.6. Programmation.

Le LokSound supporte tous les modes de programmBi@C y compris POM (Programing-on-
Main, programmation sur la voie principale). Unegmammation peut s'effectuer via toutes les
centrales compatibles NMRA-DCC. Tous les réglages aussi électroniquement possibles avec
les centrales Marklin® 6020®, 6021®, Mobile Sta@pat Central Station®. Pour ces centrales, la
plupart des LokSound V4.0 proposent une procediicaee, simple a maitriser.

Le réglage des paramétres est particulierementsipgqur ceux qui possédent une centrale ECoS.
Toutes les possibilités sont affichées clairemantesgrand écran et peuvent étre modifiées tres
simplement méme en service.

Le LokSound V4.0 M4 et le LokSound XL V4.0 sont ligomatiquement par les centrales
Marklin® mfx® et peuvent y étre programmés grapbigent.

5.2.7. Fiabilité.

Les décodeurs LokSound mémorisent en permanestddion d'exploitation en cours. Grace a
sa mémoire, le décodeur redémarre le plus rapidepessible aprés une interruption. En outre, un
module PowerPack optionnel (déja intégré au Lok8dinV4.0) peut remédier au probleme da a
une mauvaise captation du courant par certainesrlotives ou a la mauvaise alimentation de
certains trongons

5.2.8. Protection.

Toutes les sorties de fonction et la connexion oragent protégées contre les surcharges et les
courts-circuits. Notre but est que vous puissiefiigr de votre décodeur le plus longtemps
possible.

5.2.9. Perspectives d'avenir.
Tous les décodeurs LokSound V4.0 peuvent étre noisragrace a la technique Flash-Memory. De
nouvelles fonctions peuvent étre ajoutées ultéeiment, a tout moment.

6. Montage du décodeur.

6.1. Conditions requises pour le montage.

La locomotive doit étre en parfait état de fonctiement avant la transformation. Seule une
locomotive avec une mécanique en parfait état gunsin fonctionnement correct en analogique
peut étre digitalisée. Les piéces a usure natuedlles que balais, capteurs de courant, ampoules,
etc. doivent étre vérifiées et éventuellement iyéts ou remplacées si nécessaire.

Suivez absolument les conseils du chapitre 3 paterées dommages a votre décodeur lors du
montage.

6.2. Fixation du décodeur.
Aucun élément du décodeur ne peut, en aucun cisr en contact avec les parties métalliques de
la locomotive, au risque de provoquer des courtsiits et d'entrainer la destruction du décodeur.




C'est pourquoi tous les décodeurs LokSound (adfgtian du décodeur avec une interface 21MTC
ou PluX) sont enveloppés d'une gaine protectrieentb-rétractable.

I N'enveloppez jamais le décodeur dans de lad&ualante. La circulation de I'air autour du
décodeur en serait perturbée, ce qui pourrait gpeeoune surchauffe du décodeur et sa destruction.
Isolez plutdt les parties métalliques de la locaweavec de la bande isolante..

Placez le décodeur dans la locomotive a un endpitopri€, le plus souvent prévu. Fixez-le avec

de l'adhésif double-face ou (trés peu) de colleaud.

6.3. Locomotives avec interface NEM652 a 8 broches.

Certains LokSound V4.0 sont fournis avec une f@&l@&broches suivant la norme NEM652. (voir
illustration 1) Dés lors, l'installation dans uleeomotive équipée d’'une telle interface est
fortement simplifiée :

» Enlevez la carrosserie de la locomotive en olasdrattentivement le mode d’empiloi.

* Enlevez la fiche se trouvant sur l'interface alktomotive. Conservez-la précieusement.

[
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AUX1 ~ [ilio ﬁj IJ:HEL m1

Licht Vorne - = C
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Motoranschluss rechts - [ LokSound micro V4.0

Motoranschluss links - [ g | A
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U+ (Positiver Pal) — - Lautsprecher #2 —

5tift  Belegung Farbe
1 Motoranschluss rechts orange
2 Licht Hinten gelb
3 Ausgang ALK griin
4 Gleisanschluss links schwarz
5 Motoranschluss links grau
B Licht Viorne weill
7 U+ (Gemeinsamer RiickLeiter) blau
8 Gleisanschluss rechts rot

Abbildung 1: LokSound V4.0 & LokSound micro V4.0 - NEM652
Illustration 1 : LokSound V4.0 et LokSound microO/4 NEM652




* Enfichez sur l'interface la fiche du décodeusdee que la broche n°1 (celle se trouvant du coté
du fil rouge /orange de la fiche) se trouve du ed&equé par une ™', un '+', un '' ou un ‘1" sur
I'interface de la locomotive. Lors de l'affichageillez a ne pas plier ou déformer aucune broche.
II' Ne vous basez pas sur la direction que devypoenidre les fils pour placer la fiche : seule la
position du repére '1' sur l'interface compte.

6.4. Locomotives avec interface NEM651 a 6 broches.

Certains LokSound microV4.0 sont fournis avec udlesf a 6 broches suivant la norme NEM651.
(voir illustration 2) Des lors, I'installation damune locomotive équipée d’'une telle interface est
fortement simplifiée :

* Enlevez la carrosserie de la locomotive.

* Enlevez la fiche se trouvant sur l'interface al®tomotive.

* Insérez la fiche de sorte que la broche n°1damltrouvant du c6té du fil orange de la fiche) se
trouve du c6té marqué par une *', un '+', unusun ‘1’ sur l'interface de la locomotive. Lors de
I'affichage, veillez a ne plier ou déformer aucbneche.
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Abbildung 2: LokSound micro V4.0 - NEM651 & Next18
lllustration 2 : LokSound micro V4.0 - NEM651 etxiN&8
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54490 LokSound V4.0
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Magliche Steckrichtungen:

Einstecken des Decoders mit
Stecker nach oben

Lokplatine (z.B. Liliput®, ESU, HAG®, Marklin®)

Seitenansicht

Einstecken des Decoders mit

- Stecker nach unten
% (z.B. Brawa®)
Seitenansicht

Abbildung 3: LokSound V4.0 - 21TMTC
[llustration 3 : LokSound V4.0 — 21MTC

6.5. Locomotives avec interface 21MTC.

Une variante du décodeur LokSound a été concuelipaerface 21MTC. (voir illustration 3). Le
montage dans les locomotives équipées de cetiaicdeest particulierement facile du fait que le
décodeur est, en méme temps, fixé mécaniquemerd gria conception particuliere de l'interface.
II' Veuillez vérifier si Iimpédance du haut-pantean place est de 4 ou 8 Ohms! Certaines
locomotives posseédent un haut-parleur avec unedemue de 100 Ohms, ce haut-parleur a été
congu a l'origine pour le décodeur LokSound V3.5.

Enlevez la carrosserie de la locomotive en obs¢mtsentivement le mode d’emploi de
celle-ci.

Enlevez la fiche se trouvant sur l'interface detmmotive. Conservez-la précieusement.

Chercher la broche manquante dans l'interface 218A (& loco. La broche manquante sert
de détrompeur. Retenez bien cette position.

Le décodeur peut étre enfiché de deux facons diftés : soit les broches passent au travers
du décodeur, la fiche du décodeur reste alorslgigihontage vers le haut). Ou bien le
décodeur est enfiché de telle maniéere que les bso@ntrent dans la fiche, dans ce cas la
fiche n'est plus visible (montage vers le bas)ir®uve ce genre de montage sur les
locomotives Brawa.

Le placement correct dépend de la locomotive. Cesfudéterminant c'est la position du




détrompeur dans l'interface de la locomotive.

Enfichez maintenant le décodeur de telle faconlgué&trompeur de l'interface de la
locomotive corresponde avec celui du décodeur.

N'exercez pas une trop grande pression en enfiéhaléicodeur, il doit étre enfichable sans
forcer.

Vérifier si le décodeur est placé correctement

6.5.1. Connexion de moteurs C-Sinus ('Softdrive-Sus')

Le décodeur LokSound ne peut pas piloter direct¢heanoteur C-Sinus (aussi appelé 'Softdrive-
Sinus'’) monté dans beaucoup de nouveaux modeldgin&rll a besoin, pour cela, d'une platine
de commande montée d'origine dans la locomotiing qui a son tour peut étre commandée par
le décodeur LokSound. Marklin utilise l'interfaceMETC et emploie soit le signal moteur normal
du décodeur LokSound soit une interface SUSI pawahange d'informations.

Le LokSound V4.0 avec une interface 21MTC convpanr le pilotage de I'électronique de
commande du C-Sinus pour autant que quelques gghagnt été effectués correctement. Le
chapitre 11.5 explique les différents réglages.

6.6. Locomotives avec interface Next18.
Certains décodeurs LokSound sont livrés avec ueeate a 18 broches Next18. Le montage
s'opére comme décrit dans le chapitre 6.5.

6.7. Locomotives avec interface PluX
Certains décodeurs LokSound sont livrés avec unexiaur PluX16 (voir illustration 4). Ces
décodeurs peuvent aussi étre montés dans des lbeesnavec une interface PluX22. Le
connecteur sur le décodeur comporte une broche umate (Pin-Index). Cette position doit étre
indiquée dans la locomotive. Veillez absolumerd pdsition correcte dans l'interface PluX!




Illustration 4 : LokSound V4.0 — PluX16.

6.8. Locomotives sans interface.

Tous les décodeurs sont fournis d'origine avedighe. Il n'existe pas de modele 'fils libres'. Si
nécessaire, supprimez la fiche a lI'extrémité des fi

Ne prolongez, en aucun cas, les fils & partir diodéur. Utilisez le cas échéant un prolongateur




(voir chapitre 18).

6.8.1. Schéma de connexion du LokSound.

lllustration 5 : Schéma général de connexion dkSaund V4.0 (exemple de cablage).

lllustration 6 : Schéma général de connexion dkRaund micro V4.0 (exemple de cablage).

6.8.2. Schéma de connexion d'un décodeur LokSound_X

lllustration 7 : schéma général de connexion duSaknd XL V4.0 (exemple de céblage).



6.8.2.1. Connexion au bogie moteur LGB

Avec le cable d'interface LGB®, le décodeur petg ébnnecté directement aux locomotives
LGB® appropriées. On peut commander les fonctioatenr et éclairage. Le cable est disponible
sous le numéro 55026 dans la gamme LGB®. RetirbzHa du céable d'interface et visser les
extremités (dénudées) sur les bornes du décodesitidPnez les interrupteurs DIP sur l'interface
selon les instructions du manuel LGB.

Le non-respect des instructions peut conduiredisaruction du décodeur!

lllustration 8 : bogie moteur LGB.

6.8.2.2. Connexion a l'interface LGB.
Les locomotives LGB® plus récentes sont équipéagsednterface numérique et sont prétes pour
I'installation de composants numeériques.



[llustration 9 : interface LGB.

6.8.2.3. Connexion a l'interface Aristocraft.

Beaucoup de locomotives Aristocraft disposent dinteface digitale aux normes du fabricant et
sont prétes pour l'installation de composants aligit

La connexion se fait comme indiqué sur l'illustoatil0.

[llustration 10 : interface Aristocratft.



lllustration 10 BIS : interface LokSound L.
6.8.2.4. Décodeur avec connecteur a broches.
Les décodeurs LokSound XL V4.0 sont également digbes dans une version avec connecteur a
broches. Ils sont destinés aux locomotives desumeariiss® et KM-1® mais conviennent
€galement pour certaines locomotives Marklin®, vhiée décodeur LokSound XL V4.0 peut
remplacer directement le décodeur LokSound XL \f8dnté d'origine en usine. Il est également
possible de commander le générateur fumigéne dgjallié. Des fichiers de projets appropriés pré-
configurés seront proposés sur notre site Web.

6.8.3. Code de couleurs Marklin®.
Marklin® utilise un code de couleurs différent ddut de DCC. Voir illustration 12.



Description Couleur Marklin® Couleur ESU (NMRA DCC)
AC : conducteur central rouge rouge
DC : voie droite
AC : conducteur extérieur, voie brun noir
DC : voie gauche
Sortie moteur gauche bleu orange
Sortie moteur droite vert gris
Tension redressée U+ (retour des fonctions orange bleu
Sortie phare arriere jaune jaune
Sortie phare avant gris blanc
Sortie AUX1 brun/rouge vert
Sortie AUX2 brun/vert violet
Sortie AUX3 brun/jaune
Sortie AUX4 brun/blanc

lllustration 12 : code de couleurs Marklin® différent du code DCC

6.8.4. Connexion moteur/voie.

Supprimez tout le cablage existant dans la locoraddt veillez a ce qu'’il n’y ait plus aucune

liaison avec le chassis : les deux pbles du matewloivent plus avoir aucune liaison électrique
avec le chassis/la carrosserie ou les capteursutantt. Cette condition est a observer
particulierement lors de la transformation de lootwes FLEISCHMANN.

Notez quel pdle du moteur était en liaison avemlgact de roue droite et quel pdle avec le contact
de roue gauche. Cela vous évitera, lors de la cammelu décodeur, de devoir chercher quels fils
du décodeur doivent étre soudés aux pbles du mpteurobtenir le sens de marche correct.

Apres avoir effectué les connexions, vérifiez lasbns a I'aide d’'un ohmmeétre. Vérifiez, tout
particulierement, qu’il 'y a pas de court-circeiitre les pdles du moteur et les capteurs de roue.

Le fil rouge est relié au capteur de roue droit@odrotteur central

Le fil noir est relié au capteur de roue gauch@ éamasse/chassis

Le fil orange est relié au pdle moteur ancienneraenhecté au capteur de roue droite
(frotteur central pour les modéles AC 3 rails)

Le fil gris est relié au péle moteur anciennememnecté au capteur de roue gauche
(masse/chassis pour les modeles AC 3 rails).

6.8.4.1. Connexion de moteurs a courant continu etoteurs a induit en cloche.

On peut utiliser tous les moteurs a courant contiaposés habituellement pour le modélisme
ferroviaire pour autant que la consommation de aaune dépasse pas la valeur admissible par le
décodeur.

Dans beaucoup de moteurs a 5 poles a haute perfoenda Marklin®, il peut y avoir 3
condensateurs de déparasitage.

Les deux condensateurs placés entre les connaxiotesir et le carter du moteur doivent étre
absolument enlevés (voir illustration 15).



lll. 15: moteur 5 pbles Marklin® a hautes perforncas

6.8.4.2. Connexion de moteurs universels avec trdonsmation HAMO.

Les moteurs universels (aussi appelés moteursrarmtoalternatif) placés dans de nombreuses
anciennes locomotives Marklin® ne peuvent pasrateordés directement au LokSound. Il faut
d'abord transformer ces moteurs en moteurs a cocoatinu au moyen d'un aimant permanent
(appelé aimant HAMO). Vous pouvez vous procureraegnts chez votre détaillant ESU.

Nous fournissons 3 modeles d'aimant différents.sGlbez le chapitre 18.2 pour de plus amples
informations sur la transformation des moteurs ayan d'aimants permanents.

6.9. Montage du haut-parleur.

Chaque décodeur LokSound V4.0 (a I'exception duSaknd XL) est livré avec un haut-parleur
approprié qui est relié au moyen de deux petgddfilin foncé. Pour installer le haut-parleur, uitfa
d'abord le dessouder et ensuite le placer dansdariotive de telle facon que le son puisse
s'échapper librement de la locomotive.

I' Veuillez manipuler les haut-parleurs avec ung@xe prudence: n‘appliquez aucune pression
dessus et évitez de toucher la membrane! Les asndasthaut-parleurs sont tres puissants! Gardez
tous les objets métalliques éloignés du haut-padefixez-le lors de la soudure des fils, sinon il
pourrait étre attiré par le fer a souder et étteuité

Avec le décodeur LokSound V4.0, on peut utilisehant-parleur (aussi des combinaisons) avec
une impédance totale de 4 a 16 ohms. Nous vousraaadons les haut-parleurs ESU avec une
impédance de 4 Ohms étant donné que leur tonatitéceordée avec le décodeur LokSound
LokSound V4.0. Nous déconseillons I'emploi des fpauteurs utilisés jusqu'a présent avec les
décodeurs LokSound dont I'impédance est de 100 ,adante volume serait trop faible. Utilisez un
petit fer a souder (max. 20W) et chauffez rapidaremquement les deux lamelles de contact a
I'extérieur du haut-parleur. La polarité est néagilgle lorsque vous utilisez un seul haut-parlear. L
gualité du son dépend grandement du positionneaoerdgct du haut-parleur. Un haut-parleur placé
n'importe comment dans la locomotive, sans caisgésbnance, ne produira pas un son correct.
Soyez attentif au choix de I'emplacement apprqpuiér le haut-parleur et lors de la réalisation
d'une caisse de résonance.

6.9.1. Utilisation de plusieurs haut-parleurs.

Si vous utilisez plusieurs haut-parleurs, vous ddage attention a la polarité. Si vous ne resgect
pas la polarité, les membranes se déplacent alavposition de phase. Cela perturbe les ondes
sonores et conduit donc & un son extrémement nmeavéible. Comme de nombreux haut-
parleurs ne possedent aucune indication de pglaus devez, en cas de doute, faire des essais
avant le placement définitif.



lllustration 13 : cablage de deux haut-parleursparalléle.

6.9.2. Sortie haut-parleur double.
Le LokSound XL V4.0 dispose de deux sorties hauepa qui fonctionnent chacune sous environ
10V. On peut y raccorder des haut-parleurs indégaisd'un de 'autre et de taille et impédance
différentes. Pour que ce double amplificateur fmmete de facon idéale, il est recommandé de
suivre les conseils suivants :
Si vous utilisez un haut-parleur de 4 ohms, voupmerez utiliser qu'une seule des deux
sorties. Une puissance de sortie allant jusqu'a &8\possible.
Si vous voulez utiliser les deux sorties haut-parlehaque haut-parleur doit avoir une
impédance de 8 ohms ou plus. Jusqu'a 2 x 6 wattgpsssibles.
En cas de surcharge, I'amplificateur se coupe attqoement ou le son est déformé.
Les deux sorties haut-parleur fournissent des desaénores identiques.

6.9.3. Controleur de volume externe.

A chaque sortie haut-parleur, on peut éventuellérm@mecter un potentiometre. Utilisez un
potentiomeétre avec une impédance de 100 kOhm mio&ns 0,1W de puissance (par exemple Piher
PT 10 LV, disponible chez Conrad Elektronik ou Reit Elektronik).

Veillez & une liaison la plus courte possible efdgréécodeur et le potentiometre pour éviter les
parasites.



[llustration 14 : contrbleur de volume.

6.10. Raccordement de fonctions supplémentaires.

Vous pouvez raccorder aux sorties de fonction nartgpquel consommateur (ampoules, diodes,
générateurs fumigenes ou quelque chose de sempabieautant que la consommation maximale
soit inférieure a la charge admissible par la saté fonction.

Le courant maximal admis par sortie de fonctioreggliqué pour chague décodeur dans les
données techniques au chapitre 20.

En aucun cas, veillez a ne pas dépasser le caunaatmal admissible et évitez les courts-circuits
entre les sorties. Les sorties du LokSound som¢s@rotégées, mais si une tension externe est
appliguée aux sorties, elles peuvent néanmoingliétraites.

6.10.1. Protection des sorties de fonction contred surcharges. (clignotement des ampoules)
Les sorties de fonction des décodeurs LokSoundmotggées électroniquement contre les
surcharges et courts-circuits. Le décodeur veciigtinuellement la somme de l'intensité de toutes
les sorties de fonction. Si elle est trop élevéetds les sorties sont déconnectées. Apres un bref
instant (environ 1 seconde), le décodeur essdiesd@enclencher. Si l'intensité est toujours trop
élevée (par exemple lors d'un court-circuit), leleyecommence.

Avec I'emploi de lampes a incandescence, il faue fatention a ceci : au moment ou elles
s'allument, elles consomment beaucoup de courautguot d'allumage) lequel diminue fortement
apres un bref instant. En particulier, en employastampoules 12V, il se peut qu'elles produisent
un 'flash' au moment de l'allumage, les sorties aloms déconnectées. Aprés une seconde, elles se
rallument et s'éteignent a nouveau. Cela est daibgue le décodeur ne fait pas la difféerenceeentr
un court-circuit et la consommation élevée des arngsoa leur allumage. Il est important d'utiliser
des ampoules appropriées.

6.10.1.1. Ampoules appropriées.

Utilisez uniquement des ampoules de 16V ou plubuete intensité nominale de 50mA maximum.
Beaucoup d'anciennes locomotives ROCO® et Fleisnhf@aont équipées d'ampoules de 12V.
Elles demandent non seulement beaucoup de coueasiti@viennent trés chaudes et peuvent
provoquer des dégats a la locomotive. Echangezeleise des ampoules 16V.



6.10.1.2. Branchement de mini-ampoules sur le Lok8od XL V4.0.

Le décodeur LokSound XL V4.0 permet le branchend@ett de mini-ampoules. A cet effet, un
régulateur de tension séparé est installé au nigealécodeur. Celui-ci fournit d'origine une
tension de 1,8V, ce qui assure une longue duréeedmix ampoules de 3V. Pour ce faire, ne
connectez pas le retour des ampoules au U+ maiba@rhe « UVAR ».

\Vous pouvez modifier la tension du régulateur pareinplacement d'une résistance. Vous avez
besoin d'une résistance SMD, format 0805, 0,125¥¢ &s valeurs suivantes:

Tension R124
1,5V 33kOhm
2,5V dessouder
3,0V 48kOhm, dessouder R125.

La charge maximale de la sortie UVAR est de 500mA.

lllustration 16 : mini-ampoules branchées au Lok$biXL.

lllustration 17 : résistance pour UVAR au LokSouid



6.10.2. Utilisation de LEDs.

Si vous utilisez des LEDs, vous devez placer usistance en série. La résistance doit avoir une
valeur comprise entre 470 Ohms et 2.2 kOhms. Uri2 lifanchée sans résistance sera
immédiatement détruite! Contrairement aux ampoudegolarité des LEDs doit étre respectée. La
borne négative (cathode) est reliée (via la résigtpa la sortie de fonction du décodeur, la borne
positive (anode) est reliée au podle positif comrgfilitbleu).

N'oubliez pas de configurer la sortie corresporglantmode LED. Vous serez ainsi certain que
tous les effets lumineux se produisent correctemét chapitre 12.3.

[llustration 18 : branchement de LEDs aux sorties¥d, AUX2.

6.10.3. Connexion des sorties lumiere, AUX1 et AUX2

La procédure dépend de la facon dont les lamples &nctions spéciales sont raccordées a
l'intérieur de la locomotive :

a) Les lampes/fonctions sont isolées du chasdis ldeo (donc libre de tout potentiel). La
condition est que les fonctions dans la loco sdibres de tout potentiel, c'est-a-dire qu'il neitpe
avoir d'autres liaisons avec les fonctions queeselenant du décodeur. Le voltage des sorties est
environ 1,5V inférieur a celui de la voie. Le flel est considéré comme le ‘pdéle plus' et la sdgie
fonction comme le 'pdle moins'.

Si vous brancher des diodes aux sorties de fon¢tmnillustration 18), il faut absolument placer
une résistance dont la valeur peut varier entreGids et 2,2 k Ohms. Sans cette résistance les
diodes seront détruites.

b) Les lampes/fonctions ont un point commun aveundase (presque toutes les locomotives
Marklin® ainsi que les anciennes Fleischmann® eCR®)

Le cablage est beaucoup plus simple mais la temsinrampoules est réduite d’environ 50%.

Ce type de branchement ne convient pas a une &poi multiprotocole : les paquets M4 et
Motorola sont asymétriques. Pendant un temps détéries sorties de fonction ne regoivent pas

de courant, il en résulte un clignotement rythmiqueest particulierement visible avec des LEDs.
En mode analogique DC et avec ce type de raccortetadumiére ne fonctionne que dans un sens,
lequel dépend de la fagon dont la locomotive pktéée sur la voie.

Le fil jaune est connecté aux phares arriere,dabbux phares avant.

Si votre locomotive est cablée selon la versionadbgonnexion est terminée. Dans l'autre cas, vous
devez relier les fils restants de vos ampoulesredtions au fil bleu. Il ne peut avoir aucun cohtac



avec le chassis de la locomotive.

Un montage mixte est également possible.

6.10.4. Utilisation de AUX3 et AUX4.

6.10.4.1. LokSound avec connecteur 21MTC.

En plus des 4 sorties de fonction, les décodeukSbaond avec un connecteur 21MTC possédent 2
autres sorties, AUX3 et AUX4. Ce sont des sortigggues et on ne peut y raccorder directement
aucun consommateur. Il faut des transistors desance externes. AUX3 et AUX4 ne sont
accessibles que via l'interface 21MTC et sont sysiad d'égalité avec les autres sorties. Sous le
numéro 51968, ESU propose un adaptateur avecgtarssincorporés.

6.10.4.2. LokSound V4.0 M4 et LokSound avec interta PluX.

Sur les décodeurs LokSound V4.0 M4 ou LokSound auecface PluX, les sorties AUX3 et
AUX4 ont été renforcées. Au dos du décodeur, déois ple brasage sont prévus pour AUX3 et
AUX4 sur lesquels vous pouvez souder les fils.

lllustration 20 : AUX3 et AUX4 sur le LokSound \(égiionnel)

6.10.5. AUX5 a AUX 10.
Les décodeurs LokSound XL V4.0 possédent des sattéidonction supplémentaires que vous
pouvez utilisez comme vous le souhaitez.

6.10.5.1 Raccordement de servos.

Les sorties AUX7 a AUX10 présentent une partictdaiu lieu d'étre utilisées comme sorties de
fonction normales, elles peuvent piloter des seavimspulsion positive.

Faites attention & la polarité lors de la connexfmant de pouvoir utiliser les servos, les sorties
doivent étre configurées sur la fonction « Servideuillez vous référer a la section 12.3.7.



lllustration 19 : servos RC au LokSound XL V4.0
6.10.6. Générateur fumigéne approprié.
Il n‘est pas facile de trouver le générateur fumégadapté a chaque locomotive. La production de
fumée dépend des facteurs suivants :
a) Tension sur la voie.
Selon la centrale utilisée, la tension sur la diiere fortement. Il est possible qu'une locometiv
fume avec une centrale mais pas avec une autrediiéeence de 1V suffit.
b) Type et tolérance des générateurs Seuthe®uitidig fumigenes.
Les générateurs fumigenes Seuthe® ont une gratétarnoe de fabrication. Il se peut qu'un
exemplaire fume remarquablement tandis qu'un autr@éme type ne fume pas du tout. Le type et
le niveau de remplissage du liquide fumigéene peuaessi influer.
c) Réglages de la sortie du décodeur.
Pour une production de fumée correcte, vous dewiraria sortie AUX sur 'Dimmer’, pleine
luminosité. Cfr chapitre 12.
d) Connexion du générateur fumigene.
La plupart des générateurs sont a la masse vig@ksis. lls ne regoivent des lors du courant qu'un
cycle sur deux. La quantité de courant recue pgéterateur dépend de votre centrale digitale et du
protocole utilisé. Le Seuthe® 11, recommandé nogmaht pour le mode digital, recoit trop peu de
puissance et ne fume pas (correctement).
Il y a deux solutions possibles a ce probléme :
Solution 1: placement d'un Seuthe® Nr 10. Il est destiné aderanalogique et tire relativement
beaucoup de courant du décodeur. En fonction ti#deance, il se pourrait que la protection contre
les surcharges fasse déclencher la sortie. Datas;eitilisez un relais (ESU Nr 51963) ou
diminuez Iégerement la 'luminosité' de la sortie.
Solution 2 :placement d'un Seuthe® Nr 11. Le retour ne datgeafaire via la masse/le chassis
mais via le fil bleu du décodeur ('U+"). Ce montagpprime l'influence du signal de voie
asymetrique, c'est la meilleure solution mais efieaussi tres difficile a réaliser.

6.10.7. Connexion d'un capteur de roue.

Si vous souhaitez synchroniser I'éjection de vageure loco a vapeur avec la rotation des roues,
vous devrez faire quelques frais et installer ystexar de roue externe sur la locomotive. Avec le
décodeur LokSound V4.0 (sauf avec le LokSound mie¥®), vous pouvez utiliser différents types
de capteurs: capteurs a effet Hall, des contaatsl Be des contacts mécaniques. Le meilleur
résultat est obtenu avec un capteur a effet Hdlbéson avec (jusqu'a) quatre mini-aimants.

Apres l'installation et la connexion d'un capteairdue, vous devez indiquer au décodeur qu'il doit
l'utiliser. Par défaut, tous les décodeurs LokSouhd sont configurés pour utiliser une impulsion
générée électroniquement.



Entrez la valeur 0 dans le CV 57 de sorte quepéeca de roue soit utilisé.

Dans CV 58, on définit le nombre d'impulsions qaidécodeur doit recevoir avant qu'il ne
déclenche une éjection de vapeur. Si le CV 58uni,éjection de vapeur est déclenchée a chaque
impulsion. En fonction de I'aimant et du capteetageut étre doublé. Dans ce cas, réglez le CV 58
sur 2. Des valeurs supérieures a 2 conviennenfogorotives a engrenages.

6.10.7.1. Capteur a effet Hall IC.

Un capteur a effet Hall est un circuit de commotat(IC) qui réagit & un changement du champ
magneétique. Les capteurs HALL IC disponibles petrétre installés facilement dans les
locomotives si la distance entre I'IC et I'aimaggte admissible. Un modele couramment utilisé est
le Hall IC TTLE4905 de Siemens / Infineon, pourdebjl existe de nombreux types compatibles.
Les trois bornes de I'lC doivent étre connectéedéaodeur LokSound tel que le montre I’
illustration 23.

Placez quatre aimants miniatures sur l'intérieum dssieu couplé et assurez-vous que les aimants
passent en face du capteur Hall lors de la rotatésroues et déclenchent ainsi I'impulsion.

Pour les locomotives a 3 cylindres, vous avez lpedeié aimants, en fonction de la disposition des
cylindres.

lllustration 23 : branchement d’'un capteur Hall BLi LokSound.



lllustration 21 : branchement d’'un capteur Hall Bt LokSound XL.

6.10.7.2.. Contact Reed.

Si le montage d'un capteur Hall est trop difficileus pouvez utiliser un contact Reed miniature.
Celui-ci est raccordé au décodeur au moyen de filsukes contacts Reed sont cependant moins
sensibles et demandent des aimants plus puissamnt&ipe actionnés. Il faut en tenir compte lors
de leur montage.

[llustration 25 : branchement d’'un contact ReedLakSound.



lllustration 26 : branchement d’'un contact ReedLakSound XL.

6.10.7.3. Entrées supplémentaires pour capteur.

Le LokSound XL V4.0 dispose de deux entrées supghéaires pour capteur SENSOR1 et
SENSORZ2, (voir illustration 7) qui peuvent étrdiséies pour déclencher des bruitages. Il est
possible d'utiliser des contacts Reed ou des capkbALL. La connexion est réalisée comme décrit
dans la section 6.10.7.1. ou 6.10.7.2.

6.11. Condensateur tampon.

Sur beaucoup d'anciens réseaux, la captation damtgpar la locomotive n'est pas optimale. Un
passage a vitesse réduite sur des aiguillagegppettquer I'arrét ou des a-coups de la locomotive.
On peut I'éviter en plagant un condensateur-tanjporconstate une amélioration a partir de 100uF
/25V). Vous pouvez, si vous le souhaitez, le coteremu décodeur LokSound V4.0, LokSound
V4.0 M4 ou LokSound micro V4.0.

Il Souder directement sur le décodeur demandexgdtience et un bon équipement. Les dégats
provoqués par un court-circuit lors de soudureonent pas sous la garantie. Demandez-vous si
vous avez vraiment besoin d'un condensateur.

6.11.1. LokSound HO, LokSound micro décodeur.

Vous pouvez utiliser un condensateur électrolytigdieill. 24, moitié supérieure.

La charge du condensateur se fait via une resstd@® Ohm) afin que le courant de charge du
condensateur ne soit pas considéré comme un docutt@u moment ot on allume le systéme
digital. La diode veille a ce que I'énergie du camshteur soit entierement disponible en cas de
besoin.

\Vous ne pouvez plus utiliser le LokSound sur ueaésa courant alternatif. Danger de destruction!
I Pour une programmation avec le LokProgrammegE8e, le condensateur doit absolument étre
enlevé/déconnecté.

6.11.2. 'PowerPack'.
Vous pouvez souder a tous les décodeurs LokSour@ M@ /micro un PowerPack : un ‘réservoir’
d'énergie particulierement efficace. Voir illusioat 27, partie inférieure. Ce 'PowerPack’ peut
permettre a vos locomotives d'encore rouler pengl@etondes sans courant.

Le PowerPack est fonctionnel uniguement en modéadig se déconnecte



automatiqguement sur un réseau analogique.

La charge complete du condensateur a haute cap@méCap’) peut prendre jusqu’a deux
minutes. La durée du shuntage dépend de la constiomnaia la locomotive et du temps de
chargement précédent.

Pour plus de détails voir le manuel du module PBaek.

Le LokSound XL V4.0 est déja équipé d'un puissantétPack adapté au besoin en courant des
grands écartements. Une alimentation tampon sugpitzine avec des condensateurs ou un
PowerPack supplémentaire n'est pas prévue ni re¢eess

La durée du pontage par le PowerPack peut étréaégl moyen du CV 113. Cfr chapitre 1.9.



lll. 27. Condensateur de 2200uFsur le LokSounawe&Pack'.

7. Mise en service.
7.1. Valeur par défaut a la livraison.
L'adresse encodée en usine est 03 avec 14 craiieske.



LokSound V4.0.

F1 active/désactive le bruitage

F2 active/désactive le sifflet/la trompe

Les touches de fonction restantes sont attribugésednment selon le modele. Sur notre site vous
trouverez la touche de fonction appropriée pouguabkaon.

1. Lalocomotive roule-t-elle dans les deux sens?

2. L'indication de sens sur le systeme digital coreslpil avec le sens effectif? Si ce n'est pas
le cas, soit les connexions au moteur ont été g@e, soit la fiche NEM a 8 broches a été
retournée.

3. Allumez les lampes. Fonctionnent-elles? Si vougz @lacé un LokSound dans une
locomotive avec une interface a 8 broches, corzréiléa fiche est mise correctement dans
I'interface.

7.2. Systemes d'exploitation digitaux.

Dans les chapitres suivants, on décrit le fonceéonent du décodeur LokSound avec différents
systemes digitaux.

Comme chaque type de LokSound ne supporte pasemsegstemes digitaux, il est chaque fois
précisé a quel décodeur le chapitre se rapporte.

7.2.1. Mode DCC.

LokSound V4.0 - LokSound micro V4.0 — LokSound XL V.0 — LokSound V4.0 M4.

Enlevez éventuellement les condensateurs montéslemmoies d'alimentation (par exemple dans
les voies d'alimentation ROCO®). lls peuvent pdrtuie fonctionnement des décodeurs.

Le fonctionnement du LokSound est possible avequhaystéme conforme DCC.
Malheureusement, I'emploi du protocole DCC entram&si quelques ‘traquenards’ dont un
apparait si souvent que nous devons traiter cé tewjede suite.

7.2.1.1. Crans de vitesse DCC ('lumiére vacillante'
‘L'éclairage ne fonctionne pas' avec les systen@S Des locomotives DCC peuvent étre pilotées
au moyen de 14, 28 ou 128 crans de vitesse. Laldéacoffre les trois variantes mais doit d'abord
savoir avec quelle variante la centrale digitaletpile décodeur. La centrale digitale doit égaleime
supporter le mode souhaité et étre réglée de neaapropriée. Si ce n'est pas le cas, les problémes
suivants peuvent survenir:

1. I'éclairage ne s'allume absolument pas avec FO

2. l'éclairage s'allume (selon la vitesse) et s'ételatlume a nouveau et s'éteint, etc.
Dans ce cas, vérifiez si les réglages de la centtadlu décodeur correspondent.

7.2.1.2. Reconnaissance automatique des crans diesse DCC

Pour éviter ces problémes, les décodeurs LokSaguhnaissent automatiquement les crans de
vitesse. Cette fonction a été testée avec les eigpauivants :

ESU ECoS®

Bachmann E-Z-Command® Dynamis®

ROCO® Lokmaus2 et Lokmaus3

Uhlenbrock® Intellibox

Lenz® Digital plus V2.3

ZIMO® MX1

QA WNE

La reconnaissance ne fonctionne pas avec Lenz®&aDus V3.0 si vous roulez avec 14 crans de
vitesse. Utilisez 28 ou 128 crans de vitesse.



Chaque fois que le LokSound recoit du courant égample apres le branchement de votre réseau)
et que la lumiere est allumée, il essaie de redtmeria nombre de crans. Pour cela la lumiere doit
étre branchée et il faut tourner le régulateuryteagmoment ou la lampe brille de fagon stable.

Si vous modifiez les crans de vitesse pendantdegssus, vous devrez mettre brievement le
décodeur hors tension afin que I'automatisme fonog comme souhaité.

Si la reconnaissance automatique des crans de&iBSC ne donne pas satisfaction, elle peut étre
désactivee au moyen du CV 49 Bit 4 (voir le tabldas CV, chapitre 21.1). Il faut alors mettre les
crans de vitesse corrects dans le CV 29, Bit 1.

7.2.2. Format Motorola.
LokSound V4.0 - LokSound micro V4.0 — LokSound XL .0 — LokSound V4.0 M4.

Le LokSound peut étre utilisé avec tous les aplzakédrklin® existants a ce jour et les systemes
compatibles. Les fonctions F1 a F4 ne sont utilessgu’avec le «nouveau format Motorola®».
Afin d’activer celui-ci, il faut positionner le mic-switch 2 de la 6021 sur ON (vers le haut).
Les décodeurs LokSound supportent deux particataeh format Motorola®:

7.2.2.1. 28 crans de vitesse.

Alors que le systéme Motorola® d'origine utiliséeaves centrales Marklin® 6021, Delta®, et
Mobile Station® ne connait que 14 crans de vitdesejécodeurs LokSound maitrisent le mode
étendu & 28 crans de vitesse. En liaison avecemteate équipée de fagon appropriée (par exemple
ESU ECoS, réglage 'Motorola 28'), le décodeur petme conduite beaucoup plus souple. Le
décodeur ne demande aucun changement.

7.2.2.2. Fourchette d'adresses étendue Motorola®.

Alors que le format original Motorola® ne disposeegles adresses 01 a 80, les décodeurs
LokSound vous offrent la fourchette d'adressesasiies:

LokSound V4.0 01 - 255

Le chapitre 9 décrit de facon précise I'encodageadeesses. On y explique également comment
commuter plus de quatre fonctions a l'aide d'adgessnsécutives.

7.2.3. Format Selectrix®.

LokSound V4.0 - LokSound micro V4.0 — LokSound XL .0 — LokSound V4.0 M4.

Vous pouvez piloter le LokSound avec toute centralapatible Selectrix® et enclencher les
fonctions éclairage et F1.

Pour changer les parameétres du décodeur, vous délrser la programmation DCC. Une
programmation avec le systeme Selectrix® 'purt pas possible. La programmation faite en DCC
est evidemment utilisable sur les centrales Set&tr

Dés que le décodeur recoit des ordres en formabidiat®, M4 ou DCC (donc recoit un paquet qui
lui est destiné), le récepteur Selectrix® se caygematiquement. Ceci garantit un fonctionnement
mixte Selectrix® DCC/Motorola®/M4 sans probleme.éeepteur Selectrix® se réenclenche des
gue le décodeur est mis hors tension brievement.

7.2.4. Format M4.

LokSound V4.0 M4 — LokSound XL V4.0.

Dans les cas prévus, le décodeur LokSound estmacutomatiquement et intégré dans le systeme
par les centrales du systeme Marklin® Central &atCentral Station 2 ou mobile station apres
avoir pose la locomotive sur la voie. La procédeseentierement automatique, aucun réglage n'est
nécessaire.

Lorsque le décodeur recoit un paquet de donnéatesatompatibles mfix® (le décodeur est donc



utilisé avec une centrale compatible mfx®), il igatous les paquets de données Motorola®,
Selectrix® mais aussi DCC.

Le décodeur acceptera a nouveau les autres patpidtsinées apres avoir été mis brievement hors
tension ou lorsqu'il ne recoit plus de données mig®dant un certain temps (4 secondes)

Le décodeur réagit aux paquets de données seloteuiagne priorité :

- Le format DCC avec RailComPlus® a la prioritgplas élevée. Le décodeur s'annoncera toujours
a une centrale ECoS de ESU avec RailComPlus® et, d@&e si M4 est actif.

- Si RailComPlus® n'est pas prévu, M4 est trait@me deuxieme priorité. Le décodeur
s'annoncera alors aux centrales Marklin Centrdldi® avec M4.

- Le DCC «ordinaire» est sur un pied d'égalité avetorola®

- La priorité la plus basse est celle de Selectrix®

Les protocoles de données inutilisés peuvent @saalivés. Consultez le chapitre 9.5.

7.3. Mode analogique.

Par défaut, les décodeurs LokSound sont utilisalesles réseaux analogiques conventionnels.
Tenez compte de la remarque dans le chapitre afsgue le décodeur passe d'un troncon
analogique a un troncon digital et I'inverse.

7.3.1. Mode analogique en courant continu.
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Les décodeurs LokSound peuvent étre utilisés sansgme sur les réseaux traditionnels a courant
continu. Cependant la compensation de charge tg¢@apar défaut. De cette maniere, vous
pouvez piloter votre locomotive de fagon tres @édt la faire rouler trés lentement. Comme la
compensation de charge a besoin de 3 a 4 voliésdeve, vous devez, avant que la locomotive ne
démarre, tourner le régulateur un peu plus loiavge une locomotive sans décodeur.

7.3.2. Mode analogique en courant alternatif.
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Il L'utilisation sous une tension alternative amgdpie d'un décodeur LokSound non mentiociré
dessus provoquera sa destruction certaine suite gurtension.

Quand c'est prévu, les décodeurs LokSound offreatpossibilité de fonctionnement avec des
transformateurs alternatifs. lls remplacent sanblpme un inverseur analogiqgue. Comme en mode
courant continu, la compensation de charge est actbgée et permet un pilotage délicat et des
possibilités de roulement a vitesse lente impossiflsqu'alors. L'impulsion pour l'inversion du
sens de marche est reconnue par le LokSound V4i8 attendez cependant que la locomotive soit
a l'arrét avant de changer de sens.

I N'envoyez jamais un ordre d'inversion a une tootive qui roule, vous pourriez endommager
son mécanisme.

I' Nous déconseillons I'emploi des anciens tramsédeurs bleus Marklin® congus a l'origine pour
220V. Selon leur age et leur tolérance et en fondties variations de tension de votre réseau de
distribution, la tension envoyée pour l'inversi@upétre si élevée qu'elle provoque la destruction
du décodeur.

Faites-vous plaisir et rendez service a vos locorstachetez un transfo Marklin® N° 6647. Vous
assurerez une plus longue vie a vos locomotivdé@ideurs.

8. Programmation du décodeur.
Le chapitre 8 est consacré au réglage des paramiiréécodeur LokSound. Si vous n'étes pas
familiarisé avec I'encodage des CV, prenez le taedse attentivement les explications parfois



complexes qui suivent.

Apres une introduction au monde des parametretahjes dans le chapitre 8.1, on explique ensuite,
dans le chapitre 8.2, la fagon de changer les pramavec les différentes centrales DCC et
Marklin®.

Les chapitres 9 a 16 expliqguent quels paramétfesircent le comportement des décodeurs
LokSound et de quelle maniére.

8.1. Caractéristiques du décodeur modifiables.

Le hardware détermine physiquement quelques caistjées du décodeur que I'on ne peut pas
changer, par exemple le nombre de sorties de fanetila consommation maximale admise aux
sorties moteur. Cependant il y a énormément dalpligs pour influer sur le comportement du
décodeur en modifiant les caractéristiques dépertiasoftware.

Pour chacune des caractéristiques ajustables, idy'intérieur du décodeur, un ou plusieurs
espaces mémoire pour y stocker des nombres olatss@res.

Chaque espace mémoire se présente comme une ticbst gonservée dans une grande boite a
fiches. Afin de pouvoir retrouver chaque fiche el a un numeéro ou une description avec sa
caractéristique, par exemple 'adresse de la lodeeiou 'vitesse maximale'. Imaginez maintenant
gue I'on peut écrire sur ces fiches au moyen dayoa. Des modifications sont donc possibles a
tout moment en effacant et en récrivant. On ne pasitecrire sur toutes les cartes, certaines
informations sont codées définitivement comme pan®le le code fabricant de ESU.

Vous déterminez vous-méme le contenu des espacasineécelui-ci est lu et pris en considération
par le décodeur pendant son fonctionnement. Vigouoegdure appelée '‘programmation’, vous
pouvez introduire les valeurs souhaitées danssiegoes memoire.

8.1.1. Configuration M4.
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Le concept de CV de la NMRA décrit ci-dessus a@ues inconvénients: d'une part, I'utilisation de
CV collectifs comme le CV29 est compliquée en naida systéme binaire, d'autre part, seul un
nombre peut étre saisi. Comment mémoriser le nota eomotive de cette maniére ?

Il n'existe aucun moyen pour une centrale de déaogwels CV un décodeur supporte. La NMRA

a "oublié" de définir un mécanisme par lequel leadiur peut communiquer ses caractéristiques a
la centrale.

Lors de l'introduction de mfx®, on a voulu évitefuilisateur la manipulation de CV, de nhombres
et du systéme binaire. La centrale devrait plutdinsulter» le décodeur concerné pour connaitre
ses caractéristiques et ensuite simplifier la salsivaleurs grace a une interface utilisateur
graphique.

Avec une centrale supportant mfx®, vous n'entrez par exemple, la valeur 15 dans le CV3 mais
vous décidez d'un temps d'accélération de 10 sesoAdec mfx®, on ne doit plus se rappeler que
le CV 3 contient le temps d'accélération et guealaur 15 correspond a environ 10 secondes. Ce
type de technologie complexe est contenu dansigaate mfx®.

Par conséquent, avec mfx®, il n'y a pas de pogsildiirecte d'influencer les espaces-mémoire
internes que I'on appelle "zone de configuratemdx®". Seul un acces indirect via l'interface
utilisateur de la centrale est généralement passibl

Cette procédure n'a qu'un seul probleme: commsrgrtgpriétaires d'autres centrales ne supportant
pas mfx® peuvent-ils avoir accés a la zone de gardition? L'acces avait été initialement basé sur
un concept de registre qui était inspiré des C\addMRA DCC. Cependant, toutes les propriétés
du décodeur mfx® n'étaient malheureusement passibbes. En outre, mfx® n'a
malheureusement pas été développé dans le saaement prévu et est "resté” essentiellement au
niveau du décodeur de 2004.

Depuis que ESU a produit la mise a jour "Reload#ptlate DCC pour la Central Station® 60212



et que Marklin a emboité le pas avec la Centrdl@t& actuelle, ce probléme a été
considérablement aplani: toutes les centrales naixi®elles supportent aussi le format DCC et
peuvent programmer des décodeurs DCC.

Comme tous les décodeurs LokPilot V4.0 supporenidde DCC, vous pouvez maintenant choisir
la fagon de programmer le décodeur:

- La Central Station® 60212 Reloaded et la Cer8tation 2 offrent la possibilité de
programmation graphique pour le décodeur M4. Cegetnelle ne reconnait que le "vieux"
décodeur LokPilot V3.5 de ESU et ses possibilitasigue le décodeur Marklin similaire et a
peine modifié. Les décodeurs LokPilot V4.0 M4 ekBdot XL V4.0 peuvent étre programmeés
sans probleme via ce menu. Toutefois, certaingsrphe sont pas disponibles parce que la
centrale ne les connait pas.

- Vous pouvez aussi, a tout moment, avoir accesit@$ les options via une programmation DCC.
Si vous possédez un ECoS de ESU, nous vous recatomanette fagon de faire. Cette centrale
fournit également le profil correspondant au décode

8.1.2. M4, le protocole de ESU compatible mfx®.

Lors de l'introduction du protocole de données mflé@om a été enregistré par Marklin®. Par
conséquent, ESU utilise la dénomination M4 poustes décodeurs qui utilisent ce format de
données, a partir de janvier 2009. M4 est techmigund 100% compatible avec mfx®. Tous les
décodeurs et centrales ESU qui supportent M4 pe@enfacilement combinés avec les produits
Marklin mfx® correspondants. Veuillez nous excyseur cette complication inévitable due a des
raisons juridiques.

8.1.3. Variables de configuration. CV.
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Les décodeurs LokSound suivent le concept de C& aug USA. Le nom CV (configuration

variable) vient du fait que les espaces mémoireitdam-dessus ne sont pas seulement des variables
mais qu'elles configurent le comportement du déagode

8.1.3.1. Standardisation de la NMRA.

La NMRA ( National Model Railroad Association) acit#& quel CV est destiné a quelle
caractéristique du décodeur. La norme DCC attrdegenuméros aux CV, les plus importants sont
obligatoires. Pour I'utilisateur, cela simplifiet@anipulation des CV du fait que différents
fabricants suivent cette norme et qu'il peut peofite I'expérience acquise.

Le concept DCC permet de placer les valeurs d23balans les CV. Chaque CV contient
précisément un nombre.

Alors que la position (N° du CV) est prédétermiri@dpurchette de valeurs peut différer. Tous les
CV ne doivent pas accepter les valeurs de 0 a 255.

Les valeurs permises pour le LokSound sont mengiesidans la liste des CV, au chapitre 21.1.

8.1.3.2. Bits et bytes.

La plupart des CV contiennent des nombres, par phela CV 1 contient I'adresse de la
locomotive, qui va de 1 a 127. Alors que la plupis CV contiennent un nombre, d'autres CV sont
considérés comme le 'dépot central’ de différamesrfupteurs’ qui gerent en méme temps diverses
fonctions (le plus souvent activer ou désactiviegs CV 29 et 49 en sont un bon exemple. Pour de
tels CV, il faut d'abord calculer la valeur a y treetCelle-ci dépend des réglages souhaités.

Lisez les explications pour le CV 29 dans le tablea chapitre 21.1. Décidez ensuite quelles
options doivent étre activées ou désactivées. Racslonne valeur, il y deux nombres pour chaque
option. Lorsque l'option est désactivée la valetiOe sinon elle se situe entre 1 et 128. En
additionnant les nombres correspondant a chaquenoge vous voulez activer, vous obtenez le



nombre a inscrire dans le CV.

Exemple :supposons que vous souhaitez rouler avec 128 deavisesse avec I'ECoS DCC et que
la reconnaissance du mode analogique soit actare€mue votre locomotive roule aussi en mode
analogique). Toutes les autres options sont désasti

Vous placez la valeur 6 dans le CV 29 (0+2+4+0+®@)0=

8.2 Programmation avec des systémes digitaux connus
Comme déja mentionné, tous les décodeurs LokSoepeuvent pas étre programmeés avec
n'importe quelle centrale. Ce chapitre expliqueueest possible.

8.2.1. Programmation avec des systémes DCC.
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Les décodeurs LokSound reconnaissent toutes ldsodes de programmation de la NMRA, aussi
bien sur voie de programmation (Direct Mode, Registode, Page Mode) que sur voie principale
('POM' Programing on Main).

Avec la_programmation sur voie principal®us ne devez pas enlever votre locomotive dearés

la centrale doit s'adresser au décodeur visé ksanti 'adresse de la locomotive, par exemple :
‘Loco numéro 50, écrivez la valeur 7 dans le CVL3&dresse de la locomotive doit étre connue.
Une lecture de la valeur des CV n'est pas possible.

La lecture des CV sur la voie principale est cepanhg@ossible avec RailCom®. Voir chapitre 16.

A condition d'avoir un systeme compatible DCC, d¢eur des CV peut étre lue et contrélée sur une
voie de programmatiorbDe plus, sur une voie de programmation, vous @pugprogrammer un
décodeur sans connaitre I'adresse de la locom&tawe donné que la centrale envoie un ordre tel
que "Ecrivez la valeur 7 dans le CV3!'. Chaqueodéar qui recoit I'ordre va I'exécuter.

ESU compte les bits de 0 a 7 suivant la norme D&B@i$ que quelques constructeurs (par exemple
Lenz®) comptent les bits de 1 a 8.

8.2.2. Programmation avec I'ECoS de ESU.
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Les utilisateurs de la centrale ECoS de ESU peysagframmer les décodeurs LokSound avec
beaucoup de facilité. L'EC0oS posséde une 'biblopitbéde profils de décodeurs a l'aide de laquelle
les décodeurs peuvent étre programmeés graphiguetioers les CV supportés se trouvent dans le
profil du décodeur de sorte que I'EC0S peut lesdirles montrer sur I'écran. Le chapitre 16.5 du
manuel de 'ECoS donne de plus amples informations.

Veillez toujours a utiliser la derniére versionldgiciel de I'EC0S. Chaque fois qu'un nouveau
décodeur apparait dans la famille LokSound, une @isur de votre ECoS est nécessaire pour y
faire apparaitre son profil.

8.2.3. Programmation avec Marklin® 6021.
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La centrale Marklin® 6021 a une particularité : coenelle n'est pas compatible avec la norme
NMRA- DCC, les décodeurs LokSound mettent en ceunesprocédure de programmation
spéciale qui doit étre observée avec précisionetiaire des valeurs n'est pas possible.
Il y a deux modes a votre disposition :
1. en mode courtles parametres ne peuvent étre ajustés qu'asewodebres inférieurs a 80
pour autant que la valeur souhaitée soit inféri@uge.
2. en_mode longtous les parametres avec des valeurs de 0 a 2vBqieétre ajustés. Comme
le display des 6020/6021 n'affiche que des nomibeeseux chiffres, les valeurs a encoder
doivent étre réparties et entrées en deux fois.



8.2.3.1. Passer en mode programmation.

Pour entrer dans le mode programmation avec 6020/60

Le régulateur doit étre sur 0. Il ne peut y avéautres locomotives sur le réseau. Observez le
clignotement des phares.

1. Maintenez enfoncées en méme temps les touches &6t@o' afin de provoquer un 'reset'.
(ou enlevez la fiche du transfo brievement). Enéanla touche 'Stop' afin de couper
l'alimentation sur les voies. Entrez I'adresse éltodeur présent. Si vous ne la connaissez
pas, entrez 80.

2. Tournez le régulateur vers la gauche comme powogreer une inversion du sens de
marche (on doit entendre un 'clic’), maintenezaesdcette position et appuyez alors sur la
touche 'Go'.

Tenez compte que la 6020/6021 ne vous permetrefanie les valeurs de 01 & 80. La valeur O
manque. Au lieu de 0 il faut alors toujours enger

8.2.3.2. Mode couirt.
Le décodeur est alors en mode court (clignotemeiitdd périodique des phares de la locomotive).
- Entrez maintenant le numéro du CV que vous vouledifier, par exemple 01, toujours un

nombre a deux chiffres
Confirmez en tournant a nouveau le régulateur kegauche comme pour inverser le sens
de marche, les phares clignotent brievement desx fo
Entrez maintenant la nouvelle valeur pour le CV,gp@mple 15.
Confirmez en tournant a nouveau le régulateur egauche comme pour inverser le sens
de marche, les phares s'allument pendant envisgetdnde pour confirmation.
\Vous pouvez continuer en entrant les autres C\Waque souhaitez modifier.
On quitte le mode programmation en choisissanMe&C ou en coupant et rétablissant la
tension sur la voie (enfoncer la touche 'Stopad@021 et ensuite la touche 'Go’)

8.2.3.3. Mode long
Pour obtenir le mode long, placez, en mode caastaleur 07 dans le CV 07. Le décodeur
confirme le mode long par un long clignotement jolesres.
1. Entrez le chiffre des centaines et des dizaineS\gue vous souhaitez modifier. Exemple :
vous souhaitez changer le CV 124, donc vous eftizez
2. Confirmez en tournant a nouveau le régulateur legauche comme pour inverser le sens
de marche, les phares clignotent suivant le rythloeg, bref, long, bref.
3. Entrez maintenant le chiffre des unités sous lméd'un nombre a deux chiffres, dans notre
exemple 04.
4. Confirmez en tournant a nouveau le régulateur legauche comme pour inverser le sens
de marche, rythme des phares : long, bref, bre§,lbref, bref
5. Entrez le chiffre des centaines et des dizainda deuvelle valeur du CV. Exemple : vous
souhaitez placer la valeur 135, donc vous entrez 13
6. Confirmez en tournant a nouveau le régulateur egauche comme pour inverser le sens
de marche, rythme des phares : long, 3 x bref, [Bngbref
7. Entrez maintenant le chiffre des unités de la nbewaleur du CV sous la forme d'un
nombre a deux chiffres, dans notre exemple 05.
8. Confirmez en tournant a nouveau le régulateur egauche comme pour inverser le sens
de marche, les phares s'allument pendant envisstdnde pour confirmation.
9. \Vous pouvez poursuivre en entrant les autres CWaque souhaitez modifier.
10.0n quitte le mode long en coupant et rétablissatérision sur la voie (enfoncer la touche
'Stop' de la 6021 et ensuite la touche 'Go’)



8.2.4. Programmation avec la Mobile Station® Markin®.
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Avec la Mobile Station® Marklin® on peut aussi cganquelques CV dans les décodeurs. Pour
cela on utilise le menu général de programmati@registres.
Comme pour la 6021, seuls les CV de 1 a 80 pewdtemimodifiés. Les valeurs possibles pour ces
CV sont également comprises entre 1 et 80.
Le menu de programmation se trouve dans le meocothotives” de la Mobile Station® destiné
uniquement a des locomotives mises dans la bargjderthées. Il doit, bien sdr, s'agir d'une
locomotive programmabile.
Pour modifier, procédez comme suit :
- Entrez une nouvelle locomotive de la banque de @esirvous trouverez la facon précise de
procéder dans le manuel de la Mobile Station®.
Choisir la locomotive 36330. Sur I'écran on pedut goe la locomotive Ee3/3 est active.
En appuyant sur la touche '"MENU/ESC', sous-meniK'B®IDERN' on peur modifier les
fonctions telles que nom, adresse, etc. Commedglerfonction on trouve la possibilité de
programmation du registre (REG). Choisissez cetphirmenu pour écrire les CV.
Choisissez ensuite le CV (dénommeé 'REG' sur la Md@itiation®) et puis la valeur
souhaitée et confirmez en appuyant sur le boutoaedsion.
La Mobile Station® va inscrire la nouvelle valewand le décodeur.
I Avant le processus de programmation, enlevesdaau toutes les locomotives qui ne doivent
pas étre programmées.

8.2.5. Programmation avec la Central Station Markin®.
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Avec la Central Station® 1 jusqu’a la version 2dd4software, une programmation des CV 1 a 80
est possible via le menu de programmation MotoroM®Is ne pouvez entrer que les valeurs de 01
a 80. Vous trouverez d'autres informations sur oderde programmation dans le manuel de la
Central Station®, chapitre 8.

Les propriétaires d'une Central Station "Reloadaedt'une Central Station 2 peuvent programmer
facilement les décodeurs LokSound en mode DCC.

Pour la CS1 "reloaded”, veuillez procéder commeitdéans le manuel chapitre 18
("programmation du décodeur").

Si vous utilisez une Central Station 2, la progratiom DCC est un peu plus délicate.

- Insérer une nouvelle locomotive manuellement.i @eit &tre fait méme si le décodeur s'est déja
annoncé automatiquement via mfx®. Pour ceci, Issirale la locomotive n'est pas importante.

- Appelez la nouvelle locomotive sur un régulateur.

- Appelez le menu 'Lok bearbeiten' et choisiss€CDcomme mode.

- Appelez la fonction 'Lok bearbeiten'.

- Vous devez maintenant entrer dans la liste tesiC\V que vous voulez modifier. C'est seulement
aprées que la Centrale lira les valeurs et enregestes modifications.
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Les décodeurs compatibles M4 peuvent étre progranpauetoutes les centrales compatibles mfx®
directement via le menu décodeur. Cependant, léaasant, toutes les possibilités du décodeur ne
sont pas disponibles. Ce compromis est nécesgairdeapouvoir utiliser toutes les centrales mfix®
disponibles sur le marché.



8.2.6. Programmation avec le LokProgrammer de ESU.
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Le LokProgrammer 53451 vendu séparément offreclarfda plus simple et la plus aisée pour
modifier les CV des décodeurs LokSound : au moyequelques clics de votre souris sur votre
ordinateur MS-Windows®. Celui-ci vous épargne lehexche des différents numéros de CV et leur
valeur. D'autres informations sont disponibles damaanuel du LokProgrammer.

Avec le LokProgrammer, on peut atteindre touteséeactéristiques de tous les décodeurs ESU.
Comme la saisie est indépendante du format deseeésnii fonctionne aussi avec les décodeurs
mfx®.

Pour le LokSound V4.0, veuillez utiliser le nouvdagiciel a partir de la version 4.3.0, il est paét
étre téléchargé sur notre page d'accueil.

8.2.7. Programmation avec ROCO ® Multimaus.
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Suite a un bug dans le firmware 1.00, la Multimaun&®peut programmer aucun des décodeurs
LokSound V4.0. Dans ce cas, vous devez faire unagiggde votre Lokmaus vers la version 1.02
ou supérieure via votre détaillant ou le servicedR®.

A cause d'un nouveau bug dans le software 1.02 Mriltimaus® ROCO (pas encore résolu,
situation décembre 2010), il n'est pas possiblerdgrammer les CV supérieurs a 255. Toutefois,
pour permettre une programmation appropriée, uneggiure auxiliaire a été ajoutée. Ici, au lieu de
programmer le CV réel (dont le numéro ne peut guascétre atteint), on programme le numéro du
CV initial au moyen de deux CV auxiliaires (appedgistre adresse). Ensuite, la valeur du CV
souhaité est programmée dans un autre CV auxiliapmeelé registre valeur). Lors de I'écriture du
registre valeur, le contenu est copié a I'emplacemésiré et les CV auxiliaires sont a nouveau
réinitialisés.

Il faut donc programmer 3 CV pour pouvoir écrire@M Les 3 CV ont les significations suivantes:

CVv Nom Description Domaine de valeur
96 Adressoffset Mémorise le chiffre des centaineauméro 0 - 9
du CV qui doit étre programmeé
97 Adresse Mémorise le chiffre des unités etdes  0-99
dizaines du numéro du CV qui doit étre
programmé.
99 Valeur Enregistre la valeur du CV qui doit étre 0 - 255
programme.

Exemple:vous souhaitez entrer la valeur 120 dans le CV Bigcédez comme suit:

- Entrez le chiffre des centaines du numéro du @vwsde CV 96. Dans lI'exemple: CV 96 = 3.

- Entrez le chiffre des dizaines et des unitésuwéro du CV dans le CV 97. Dans I'exemple: CV
97 = 17.

- Entrez la valeur souhaitée dans le CV 99. Daxgthple: CV 99 = 120.

Une fois que vous avez programmeé le CV 99, la vadeuCV 99 est transférée dans le CV 317.
Apres la programmation, les CV 96, 97 et 99 sdtiélisent automatiquement.



8.2.8. Programmation avec la LokMaus Il de ROCO®.
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La LokMaus Il de ROCO® est une des centrales DGl plus de succes. Congue comme un
systeme d'entrée de gamme bon marché, elle prdseamtabléme suivant : les numéros des CV et
les valeurs des CV ne peuvent étre entrés qu'aemuabg deux chiffres.

Comme pour la Multimaus® ce probleme peut étrelvéso moyen d'une procédure auxiliaire. Ici,
au lieu de programmer le CV proprement-dit, on progne le numéro du CV au moyen de deux
CV auxiliaires (appelé registre adresse). Parile sia valeur souhaitée est divisée en deux nwitié
et programmée dans deux CV auxiliaires (appelétegvaleur). Lors de l'entrée de la derniere
valeur, le contenu est alors copié a I'emplacemésité et tous les CV auxiliaires sont de nouveau
réinitialisés. Il faut donc programmer 4 CV.

Les 4 CV ont les significations suivantes:

CVv Nom Description Domaine de valeur.
96 Adresoffset Mémorise le chiffre des centainesalméro O - 9
du CV qui doit étre programmeé
97 Adresse Mémorise le chiffre des unités et desigiesO - 99

du numeéro du CV qui doit étre programme.

98 Valeuroffset Mémorise le chiffre des centainedad 0-9
valeur du CV qui doit étre programme.

99 Valeur Mémorise le chiffre des unités et desidizs O - 99
de la valeur du CV qui doit étre programmé.

Exemple:vous souhaitez entrer la valeur 120 dans le CV Bigcédez comme suit:

Entrez le chiffre des centaines du numéro du C\sdaiCV 96. Dans I'exemple: CV 96 = 3

Entrez le chiffre des dizaines et des unités duérardu CV dans le CV 97. Dans I'exemple: CV 97
=17

Entrez le chiffre des centaines de la valeur dud@is le CV 98. Dans l'exemple: CV 98 =1
Entrez le chiffre des dizaines et des unités dellaur du CV. Dans le CV 99. Dans l'exemple: CV
99 =20

Deés que vous avez programme le CV 99, la valeurédesera transférée dans le CV 317. Apres la
programmation, les CV 96, 97, 98 et 99 sont renziéra automatiquement.

9. Réglages des adresses.
Chaque LokSound a besoin d'une adresse unique@latp centrale peut s'adresser. Selon le
décodeur et la centrale digitale, il y a plusiauemiéres d'attribuer ces adresses.

9.1. Adresses courtes en mode DCC.
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Les décodeurs LokSound sont normalement pilotésmparadresse courte stockée dans le CV 1. La
fourchette de valeurs disponibles en DCC va dd27aAfin que le décodeur réceptionne les
adresses courtes, vous devez neutraliser le @hs & CV 29.

Certains systemes digitaux (par exemple ROCO® Lalgdal enz® digital plus, Lenz® compact)
ne disposent que des valeurs 1 a 99 pour les adresartes.



9.2. Adresses longues en mode DCC.
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Les décodeurs LokSound peuvent également suppestadresses longues (a 4 chiffres), les
valeurs vont de 128 a 10239. L'adresse longue @stamséee dans les deux CV 17 et 18. Pour que
le LokSound réagisse aux adresses longues, ibfdivier le bit 5 dans le CV 29.

Le bit 5 du CV 29 permet de basculer entre adresa@ses ou longues. Le décodeur ne peut réagir
gu'a un des deux types d'adresses.

Lorsque vous souhaitez utiliser des adresses lengurevotre LokSound, il est plus pratique de

faire programmer directement I'adresse souhaitéke zysteme digital : la plupart des systemes
digitaux modernes (par exemple ESU ECo0S, BachmaaArCBmmand®, Dynamis®) proposent un
menu pour I'encodage d'adresses longues. Non senti¢acentrale programme le CV 29
correctement mais elle s'occupe aussi de la méatiomscorrecte des adresses longues dans les CV
17 et 18.

Si malgré tout, vous souhaitez entrer manuellempatadresse longue dans les CV 17 et 18,
consultez le chapitre 22.1.

9.3. Adresses Motorola®.

Beaucoup de décodeurs LokSound supportent aussintat Motorola®. L'adresse est alors placée
dans le CV 1.
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Cette adresse est identique a l'adresse courted@@@e dans la section 9.1. Le décodeur
LokSound réagit a la méme adresse aussi bien ee DGE qu'en mode Motorola®. Les
fourchettes de valeurs possibles sont détaillées ldachapitre 7.2.2.2.

Les centrales digitales Marklin® (6020, 6021, Dela'utilisent que les adresses 01 a 80. Si vous
placez une valeur supérieure dans le CV 1, voysnogez plus commander votre locomotive avec
ces centrales.

9.3.1. Adresses conseécutives pour plus de fonctions

En plus de la fonction-lumiere (F0), le format éemMotorola® ne dispose que des fonctions F1 a
F4. C'est certainement beaucoup trop peu poumletreuses fonctions du LokSound V4.0. Par
conséquent, il est possible d'attribuer a chaquediur jusqu'a 3 adresses consécutives (soit au
total 4). Ces adresses dites consécutives s'agsaaielles mémorisées dans le CV1 et ne servent
gu'a commuter des fonctions. Le pilotage du maogstieffectué exclusivement par l'intermédiaire
de l'adresse de base (CV1).

Exemple:vous sélectionnez l'adresse 50 dans le CV1 pauBE50.Vous souhaitez trois adresses
consécutives. Ce sont donc 51, 52 et 53. Vous cdamalors les fonctions suivantes lorsque vous
appelez les adresses sur votre 6021

Nom Exemple d'adresse. Fonctions.
Adresse de base. 50 FO, F1 — F4.
Adresse consécutive 1 51 (50+1) F5-F8
Adresse consécutive 2 52 (50+2) F9 - F12
Adresse consécutive 3 53 (50+3) F13 - F16

Assurez-vous que les adresses consécutives né¢ pageattribuées a d'autres locomotives. Sinon,

vous allez contréler plusieurs locomotives invotorgment!

Les adresses consécutives sont activées en caafiges bits 3 et 7 dans le CV 49. Pour des

raisons de compatibilité, ils ne se trouvent malbesement pas ensemble.

La relation est la suivante :




Bit 7 Bit 3 Signification Valeur & ajouter au CV 49

Pas d'adresse consécutive 0

1 adresse consécutive activée 16

2 adresses consécutives activées 128
136

P = O O
R O Bk O

(2]

3 adresses consécutives activée

Pour activer les adresses consécutives, lisezrd'd#woaleur du CV 49 (départ usine: CV 49 = 1) et
ajouter la valeur indiquée dans la colonne 4. \@@srez, par exemple, activer 3 adresses
consécutives, vous devez entrer la valeur 136 €138 137) dans le CV49.

Les adresses consécutives ne sont disponibles moda Motorola®.

9.4. Adresses en mode M4.

LokSound XL V4.0 — LokSound V4.0

Dans un systéme (compatible) mfx®, des adressesaseni utilisées pour s'adresser a une
locomotive. Celles-ci sont, cependant, attribuégsraatiquement par la centrale lorsque le
décodeur s'annonce. Les adresses ne peuvent gé&esemanuellement ni étre lues par l'utilisateur.

9.5. Désactivation des protocoles de données inigs.

Si vous savez exactement sur quel réseau vousraller, vous pouvez désactiver les protocoles
inutilisés. Cela peut étre utile lorsque des céegrenulti-protocoles posent des problémes. Le CV
47 en est responsable.

CV 47 Bit Protocole Valeur

0 Protocole DCC activé
Protocole DCC désactivé

1 Protocole M4 activé
Protocole M4 désactivé

Protocole Motorola® désactiv

3 Protocole Selectrix® activé
Protocole Selectrix® désactiv

1
0
2
0
2 Protocole Motorola® activé 4
9]
8
<)

Par défaut tous les protocoles sont activés (C¥ 43). Pour déterminer la valeur du CV 47, il
suffit d’additionner toutes les valeurs de la colerB et d'inscrire le montant obtenu dans le CV 47.
Le protocole, qui vous permet de modifier le CV A& peut pas étre désactivé pour des raisons de
sécurité. Si, par exemple, vous utilisez 'TECo&8& et programmez le CV 47 sous DCC, le
protocole DCC restera activé. Si vous utilisez 6021, le protocole de Motorola® ne peut pas étre
désactive.

L'acceés via le LokProgrammer de ESU ne peut pasiésactivé.



10. Ajuster les caractéristiques de roulement.

10.1. Temporisation a I'accélération et au freinage

La temporisation & l'accélération et au freinagevpat étre ajustées indépendamment. Il est
possible, par exemple, de programmer un tempsal&ation court et un temps de décélération
plus long.

Le CV 3 sert pour la temporisation a I'accélératlerCV 4 pour la temporisation a la décélération.
Les valeurs vont de 0 (pas de temporisation) a 63.

Les valeurs entrées dans ces deux CV sont dépe&sddmta vitesse. A grande vitesse, pour un
espace de temps donné, la distance parcouruetestlieanent plus longue. En d'autres termes,
plus la locomotive va vite, plus longue est laahse de freinage.

Dans le chapitre 10.6, on explique comment programume distance de freinage constante,
indépendante de la vitesse.

10.1.1. Désactiver la temporisation a I'accélératioet au freinage.

Les décodeurs LokSound permettent de désactitemporisation a l'accélération et au freinage en
appuyant sur une touche, ce qui est trés pratmgeale manceuvres, le régulateur agit alors
directement sur votre locomotive.

Par défaut, cette fonction est attribuée a la teleh

10.1.2. Mode manceuvres.

Par défaut, le mode manceuvres peut étre activélaveache F3. Il réduit la vitesse de moitié a
chaque cran de vitesse. Il est ainsi possible desn&rer finement a trés basse vitesse,
spécialement avec 14 crans de vitesse.

10.2. Tension de démarrage. Vitesse maximale et nemne.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0.

Les décodeurs LokSound proposent en interne 256 c@vitesse. lIs peuvent étre adaptés aux
caractéristiques de la locomotive et attribués@ars de vitesse réellement disponibles (14, 28 ou
128). Pour cela la NMRA prévoit deux possibilités

Courbe via CV 2, 5 et 6 (lllustration 28)

Encodez la tension de départ dans le CV 2 et éssét maximale dans le CV 5. Le CV 6 correspond
a une vitesse pour un cran de vitesse moyen. \aunge ainsi définir une 'cassure’ dans la courbe.
Ce mode est actif lorsque le bit 4=0 dans le CV 29.

Les valeurs de la vitesse minimale, moyenne et mabe sont en rapport entre elles. Si la vitesse
moyenne est inférieure a la vitesse minimale oésepre a la maximale, cela peut conduire a des
caractéristiques de roulement impreévisibles. Oha\wir : tension de démarrage inférieure a la
vitesse moyenne et vitesse moyenne inférieurevddase maximale.

LokSound XL V4. — LokSound V4.0 M4

Les deux décodeurs compatibles M4 ne définissentgpeourbe a 3 points conformément a la
NMRA. Seules la tension de démarrage (CV 2) ettesse maximale (CV 5) sont supportées. Pour
plus de détails, voir la section 10.3.



lllustration 28. Ajustage de la vitesse avec lesZ>@ et 5.

10.3. Courbe d'accélération.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0.

On peut aussi définir sa propre courbe en placams tes CV 67 a 94 les valeurs désirées. (Cfr
illustration 29). Ces 28 valeurs sont convertiesrams de vitesse réels. On peut, ainsi, adapter de
maniéere optimale les caractéristiques de roulemerd locomotive. Ce mode est actif quand le bit
4 du CV 29 est activé.

Nous recommandons I'emploi du LokProgrammer de E@upée d'un logiciel qui permet le calcul
et I'encodage des données facilement.

Lorsque la courbe de vitesse est active, le réglags le CV 6 n'a aucun effet.

LokSound XL V4.0 — LokSound V4.0 M4.

Les décodeurs LokSound V4.0 M4 et LokSound XL Wbfvertissent correctement la courbe
mfx®. Cela signifie que la courbe de vitesse egfolars active et ne peut pas étre désactivée avec
le bit 4 du CV29. Les CV 2 et CV 5 définissent ptutn facteur d'échelle par lequel les points de la
courbe sont mis a I'échelle. Ainsi, il est beaucplys facile de régler la vitesse maximale d'une
locomotive avec la courbe active.

Examinons, a titre d'illustration, la courbe ddidmre 29. La derniere entrée caractéristique (@Y 9
est de 255 Cela signifierait pleine vitesse. Sisveouhaitez maintenant une vitesse maximale
réduite, vous devez réduire la valeur du CV 5. éeadleur calcule ("comprime™) alors la courbe de
telle sorte que la courbe souhaitée soit parcomnadgré la vitesse maximale réduite.

Il en est de méme avec la premiéere entrée. Enitonde la valeur du CV 2, la courbe est glissée
vers le haut et mise a I'échelle.

Dans ces décodeurs, les CV 67 et 94 sont prédéiixivaleurs 1 et 255.



lllustration 29. Courbe d'accélération personnelle

10.4. Passage entre modes d'exploitation.
Le passage direct en roulant entre un tronconalligitun trongcon analogique est possible a tout
moment, la locomotive se comporte comme suit :

10.4.1. Passage du digital a I'analogique. - Courinontinu.

Le décodeur détecte la polarité lors de I'entrées dkasecteur analogique. Si la polarité du trongon
(et le sens de marche attribué d'apres NEM) qooresau sens de marche du trongon digital, alors
la locomotive continue sans s'arréter a la vitessepport avec la tension appliquée sur le trongon
analogique.

Si la polarité ne correspond pas au sens de mdechésultat dépend de la configuration du CV 27:
si le module de freinage DC est actif, la locome®arréte en respectant la courbe de décélération,
sinon elle change de sens et quitte le troncorogitple. Le chapitre 10.5 donne des détails sur les
troncons de freinage et les réglages appropriés.

10.4.2. Passage du digital a I'analogique — Couraatternatif.

Si une locomotive péneétre dans un secteur analegigiourant alternatif, elle continuera a rouler
en conservant le sens actuel et a une vitessepartavec la tension appliquée a la voie.

I Ce moden'est pasdisponible pour le LokSound micro V4.0. !

10.4.3. Passage de l'analogique au digital. Bit éctionnel.

Lors du retour sur le trongon digital, le décodeampare le sens actuel de la locomotive avec les
informations digitales venant de la voie, si lessda marche correspond a celui envoyé par la
centrale digitale, la locomotive continue a la nellevvitesse déterminée par la centrale.

Si le sens actuel ne correspond pas a celui erparyi& centrale, le résultat dépend du réglage du
'bit directionnel’ (pour informations voir chapitt.1).

Si le 'bit directionnel' est activé, le décodeurare les directives venant de la centrale concétean
sens de marche, la locomotive continue dans lattreactuelle. Seule la vitesse est reprise par la
centrale. Le sens effectif et celui souhaité paelatrale ne correspondent donc pas jusqu'a ca qu'u
ordre d'inversion se produise a la centrale.

Si le bit directionnel n'est pas active, la locowmt'arréte en respectant la courbe de décélératio
prévue, change de sens et repart dans le trongweictionnel. Ce qui se passe alors est décrit aux
points 10.4.1 et 10.4.2.



10.4.4. Passage du digital au digital.
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Le passage direct en roulant entre les modes diggpbn digitaux Motorola® et DCC est possible
a tout moment. Le décodeur LokSound interpréte wh@gquet d'informations valable venant de la
centrale.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL ¥.0 — LokSound V4.0 M4.
Le retour de Selectrix® vers DCC ou Motorola® ou Mdst possible qu'apres une interruption de
courant (voir chapitre 7.2.3).

LokSound XL V4.0 — LokSound V4.0 M4.

Comme mentionné dans la section 7.2.4, le passaltbrola® ou DCC vers mfx® est possible
a tout moment des que le décodeur recoit un pagix@® valable. Lors du passage de mfx® a
Motorola® ou DCC (une locomotive entre, par exemgéns une partie du réseau qui est encore
commandé par une 6021®) le décodeur accepte leephptorola® seulement aprés une période
d'environ quatre secondes. Pendant les 4 prenséoesdes, la locomotive continuera a la méme
vitesse et dans la méme direction.

10.4.5. Changement de systemes avec mode analogidésactivé.
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Vous avez peut-étre désactivé le mode analogiqueosie décodeur (CV 29, bit 2 désactivé). Si
une locomotive passe d'un tron¢on digital a ungoorconventionnel, elle continuera a la méme
vitesse et dans la méme direction. Cependant vep®urrez plus envoyer d'ordres a votre
locomotive tant qu'elle ne sera pas revenue damsecteur digital.

Dans certaines circonstances, le décodeur interpré tension continue analogique comme un
troncon de freinage et arréte la locomotive, vobamtre 10.5.

10.5. Trongon de freinage.

Les trongons de freinage ont pour but de freineideomotives indépendamment des ordres
envoyes par la centrale. Cette fonction est pradeipent utilisée pour faire ralentir et stopper un
train devant un signal rouge. Lorsque le LokSowubnnait un ordre de freinage, il arrétera la
locomotive suivant la courbe de déceélération pnognée. Apres cet arrét forcé, la locomotive
redémarre en suivant la courbe d'accélération igéisns le CV 3.

En fonction du systéme digital, il y a plusieursdas d'influer sur le décodeur afin qu'il déclenche
le freinage.

10.5.1. Mode freinage DC.
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Pour activer le mode freinage DC, le bit 3 danGWe27 doit étre activé. Si le mode freinage est
activé, le decodeur LokSound commencera a freorequ'il passe d'un trongon digital a un trongon
alimenté en courant continu et que la polaritéadeoie NE correspond pas au sens de marche
actuel du décodeur. Alors la locomotive s'arréteespectant la courbe de décélération.

10.5.2. Trongon de freinage Marklin®.
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Les modules Marklin® 72441/72442 appliquent a leewme tension continue au lieu du signal
digital. Les décodeurs LokSound reconnaissent tatigon et arréteront la locomotive, pour autant
gue la reconnaissance a été activée avec lexebi 8ans le CV 27 (donc CV27= valeur 24).

Il Le signal généré par ces modules ressemblecdaiant continu provenant d'un transformateur.
Le décodeur LokSound pourrait mal interpréter gaaiet passer en mode analogique courant



continu au lieu de freiner.

Il Si vous voulez commander le LokSound avec dgisagix DCC et malgré tout, conserver votre
troncon de freinage Marklin®, il faut supprimemhmde analogique DC en désactivant le bit 1 du
CV 50. Le LokSound s'arrétera alors correctement.

10.5.3. Trongon de freinage diodes Selectrix®.
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Les décodeurs LokSound reconnaissent le tron¢dreshage diodes de Selectrix® et s'arrétent
correctement.

10.5.4. Mode de freinage Lenz®ABC.
LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL V.0 — LokSound V4.0 M4.
Une nouvelle fonction du décodeur LokSound V4.0lasompatibilité avec la technique de
freinage de Lenz® ABC. Pour cela un groupe de di@deiparalleles est soudé dans une moitié de
voie.
A cause de la diminution de tension aux diodes itésulte un signal DCC asymétrique. Les
décodeurs LokSound peuvent mesurer cette différéad¢ension entre le demi-signal de gauche et
celui de droite et faire arréter le décodeur sunatede.
Pour pouvoir utiliser cette technique ABC, vouszabesoin d'un décodeur LokSound V4.0
approprié et aussi d'un module de freinage app¥opa technique ABC ne peut étre utilisée
gu'avec des boosters qui ont une sortie exactesyardtrique. Toutes les centrales et boosters ESU
et Lenz® garantissent une sortie symeétrique. isatilon d'autres boosters n'est pas recommandée
pour la technique ABC.
Si les décodeurs LokSound doivent s'arréter quasdyhal de voie du cété droit est plus
grand que du coté gauche (diodes placées alonschg)ail faut activer le bit 0 dans le CV
27.
Si les décodeurs LokSound doivent s'arréter quasayhal de voie du cété gauche est plus
grand que du coété droit (diodes placées alorsitedrd faut activer le bit 1 dans le CV 27.
Si on veut freiner, peu importe la moitié de vaiese trouvent les diodes, il faut
programmer le bit O et bit 1 dans le CV 27 (CV 2)(=3

10.5.4.1. Section a vitesse lente ABC.

Le décodeur reconnait également les trongons sseiteduite du module Lenz® BM2. La vitesse
souhaitée dans le trongon a vitesse lente peuagiseee dans le CV 123. La valeur 255 correspond
a plein régime, la valeur 0 ferait arréter la locive.

10.5.4.2. ABC seuil de détection.

Dans certaines situations de fonctionnement, it peiver que le décodeur LokSound ne
reconnaisse pas la section de freinage ABC. Celadtee d( au cablage, aux boosters ou aux
diodes. A l'aide du CV 134, la sensibilité de détecpeut étre influencée. Modifiez
progressivement la valeur de départ (12) et faiéssessais jusqu'a ce que le résultat soit
satisfaisant.

10.6. Distance de freinage constante.
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Une fonction intéressante se cache derriere le @M®lode de freinage ESU). Elle permet de fixer
une distance constante entre le début de la zofreidage et le point d'arrét. Il est ainsi possibl
indépendamment de la vitesse, d'amener le traamratljuste devant le signal rouge. Le décodeur
LokSound calcule alors l'intensité du freinage.

Plus grande est la valeur dans le CV 254, plusuergst la distance de freinage. Essayez, sur un



trongon-test, la valeur qui convient le mieux aedbcomotive.

Si la valeur du CV 254 = 0, la temporisation auniage est automatiquement activée d'apres le
chapitre 10.1.

La distance de freinage constante n'est activalgos les tron¢ons de freinage. Si vous amenez
manuellement le régulateur sur 0, le temps dedgarsera celui fixé par le CV4.

A l'aide du CV 253, on peut choisir la fagon dant.bkSound décélere.

10.6.1. Décélération linéaire.

CV 253=0.La locomotive commence immédiatement a décéléréairement apres en avoir regu
l'ordre. L'intensité du freinage est déterminéel@alécodeur de telle sorte que, indépendamment de
la vitesse, la locomotive s'arréte en fonctionaddistance prévue dans le CV 254.

\oir la ligne en pointillés dans la figure 27.

10.6.2. Décélération linéaire constante.

CV 253>0.Si la valeur dans le CV 253 est supérieure a laclamotive continue pendant un

certain temps a la méme vitesse dans le troncdreage et ensuite décélere en fonction de la
valeur inscrite dans le CV 253. L'intensité durfegje est donc constante et en fonction de la valeur
du CV 253. Le décodeur modifie le moment ou lentagie doit commencer de telle sorte que la
locomotive s'arréte a I'endroit souhaité.

\oir illustration 30.

lllustration 30. Trongon de freinage constant.

10.6.3. Rames réversibles.

Pour que les rames réversibles s'arrétent correctietievant un signal rouge, on peut régler
séparément la distance de freinage en marcheearfeur cela, on configure le CV 255. Siony
définit une valeur supérieure a 0, alors la vathuCV 254 sert pour la marche avant, la valeur du
CV 255 pour la marche arriére. En regle généralealeur pour la marche arriére (donc voiture
pilote en téte) doit étre plus basse.

10.6.4. Freinage au cran de vitesse 0.
Pour que la distance de freinage (constante) Heittive, le décodeur doit normalement reconnaitre
un trongon de freinage. C'est un inconvénient parérement avec les systemes commandés par un



logiciel d'ordinateur car le logiciel envoie directent la commande de freinage sous la forme 'cran
de vitesse 0', également sans tron¢on de freinag@que disponible. Afin que, dans ce cas aussi,
le LokPilot V4.0 observe la distance de freinagepeut faire freiner la loco en configurant le Bit

du CV 27, méme si elle recoit la commande ‘cranitgsse 0',

10.7. Réglages en mode analogique.

La vitesse au démarrage et la vitesse maximald@msleurs LokSound peuvent étre ajustées en
exploitation analogique DC ou AC. Vous pouvez aajgster la vitesse de vos locomotives en
exploitation conventionnelle.

Des essais vous permettront de déterminer les rsadgupropriées vu qu'elles dépendent du systeme
d'engrenages et du type de transformateur.

N'oubliez pas que, par défaut, la compensatiorhdege est activée en exploitation analogique.
Ceci vous permet un pilotage trés précis mémeegsat lente.

10.7.1. Exploitation analogique DC.
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A l'aide du CV 125 on peut ajuster la tension dea®age en exploitation analogique DC. Avec le
CV 126 on ajuste la vitesse maximale.

Le moteur est a nouveau coupé des que la tensitmamikformateur est inférieure a une certaine
valeur. Cette valeur est normalement égale a Edrrde démarrage (CV125), mais peut aussi étre
réduite pour un "décalage". Ce décalage est sibake le CV 130.

Indépendamment du moteur, les fonctions (lumiengtdges) peuvent étre pré-activées sous une
autre tension, généralement plus faible. Pour ézlalécalage” est entré dans le CV 129.

Le comportement peut étre décrit comme suit:

Moteur in

CV 125

Moteur out

CV125-CV 130

Fonctions activées

CV125-CV 129

Fonctions désactivées

CV125-CV129-CV 130

10.7.2. Exploitation analogique AC.
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Al'aide du CV 127 on peut ajuster la tension daa®age en exploitation analogique AC. Avec le
CV 128 on ajuste la vitesse maximale.

Le moteur est a nouveau coupé des que la tensitiamikformateur est inférieure a une certaine
valeur. Cette valeur est normalement égale a Edrrde démarrage (CV127), mais peut aussi étre
réduite pour un "décalage". Ce décalage est sibake le CV 130.

Indépendamment du moteur, les fonctions (lumiengtdges) peuvent étre pré-activées sous une
autre tension, généralement plus faible. Pour ézlalécalage” est entré dans le CV 129.

Le comportement peut étre décrit comme suit:

Moteur in

Cv 127

Moteur out

CV 127 -CV 130

Fonctions activées

CVv 127 -CV 129

Fonctions désactivées

CV 127 -CV 129 - CV 130




10.8. Frein moteur.

LokSound XL V4.0.

Si on le souhaite, le décodeur LokSound XL V4.0t peurt-circuiter le moteur pendant l'arrét. Ce
"frein de stationnement” peut empécher la loconeotig se mettre a rouler intempestivement dans
une pente.

Le frein moteur peut étre activé en configurarBites du CV 124.

Important: le frein moteur ne fonctionne que srdé& est sous tension.

10.9. Configurer la durée de fonctionnement du PowPack.
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Si vous connectez un condensateur externe ou waeiPack”, vous pouvez configurer sa durée de

fonctionnement au moyen du CV 113. Vous pouvezradéter (comme multiple de 0,0164 seconde)
la durée apres laquelle le décodeur est hors tengomus devez entrer un temps compris entre 0,3 et
1 seconde afin que votre locomotive n‘aille pap toin en cas de nécessite.

A partir de la version 4.6., le décodeur LokSournastallé un "mode économie d'énergie". Si le
décodeur détecte un endroit encrassé sur les vigiéduit normalement le volume
automatiqguement pour économiser I'énergie. Cellemend normalement pas ou trés peu.
Cependant, lors de I'utilisation de plus gros cosdésurs ou du PowerPack, cette réduction du
volume peut étre indésirable. C'est pourquoi laicédn de volume n'est active que lorsque la
valeur dans le CV 113 est <= 10.

11. Pilotage du moteur.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL M.0 — LokSound V4.0 M4.

La compensation de charge de {8%énération de tous les décodeurs LokSound setéesacpar
une trés haute précision. Déja avec les réglagedgfaut, on peut obtenir un pilotage approprié
pour la plupart des locomotives.

11.1. Ajuster la compensation de charge.

Apres le montage du décodeur LokSound et les prerassais, si vous constatez que, dans les
crans inférieurs de vitesse, la locomotive roulecades a-coups ou qu'apres l'arrét, elle a un petit
soubresaut ou que vous étes mécontent des castiqtérs de roulement, il faudra ajuster la
compensation de charge a votre locomotive.

Vu le nombre de moteurs différents et les diffé@srtombinaisons d'engrenages, il n'y a pas un
ajustage unique applicable partout. La compensaligocharge peut des lors étre ajustée au moyen
de6 CV.

II'Vous devez d'abord vérifier si le mauvais foantiement du moteur n'est pas di a une cause
mécanique : une bielle pliée en est souvent lascais/ous désactivez la compensation de charge
(CV 56 désactivé) et que le probleme persisteailvyaisemblablement un probleme technique.

11.1.1. Parametres pour les moteurs les plus coursn

Dans le tableau 28, vous trouverez les réglagesatsrpour les moteurs les plus courants. Si un
moteur manque, cela signifie que les réglages @@utldonnent un bon résultat ou que nous
n‘avons pas d'expérience suffisante avec ce moteur.

Entrez les valeurs appropriées et faites un test awtre locomotive.

11.1.2. Réglages pour d'autres moteurs. 'Finetuning
En matiére de tolérance, les moteurs proposég snatché different fortement, méme des moteurs
du méme type. C'est pourquoi les décodeurs LokSwvonsl permettent d'ajuster la compensation



de charge au moyen des CV 51 a 55. Lorsque leagégimentionnés ne donnent pas satisfaction,
on peut les optimiser.

Le LokSound V4.0 offre la possibilité de modifigntensité de la compensation spécialement a
vitesse lente (cran de vitesse 1) grace aux CM 52.60n peut ainsi éviter les a-coups méme a
vitesse tres lente.

Il faut s'assurer qu'il n'y a plus de condensgegtentre les connexions du collecteur du moteur et
la masse. Le collecteur du moteur ne peut pasétreassé et le mécanisme de transmission doit
fonctionner parfaitement. Les contacts de rouesfrbtteurs doivent étre propres et assurer un
contact impeccable.

11.1.2.1. Parametre 'K'.

Le CV 54 mémorise le paramétre "K" qui déternfiineensité de la compensation de charge. Plus la
valeur est élevée, plus le décodeur est solliaté peguler le moteur lorsque le régime doit étre
adapté.

Le paramétre 'K' doit étre modifié lorsque la locdive roule par a-coups avec les crans de vitesse
inférieurs et moyens.

Diminuez de 5 la valeur du CV 54 et vérifiez sidaomotive roule normalement. Répétez
l'opération jusqu'a ce que la locomotive roulenmdement au cran de vitesse 1.

11.1.2.2. Parametre 'I'.
Le paramétre 'I' stocké dans le CV 55 communiquaéaodeur des informations sur l'inertie du
moteur. Les moteurs avec un grand volant sont eldéarent plus lents que les petits moteurs ou les
moteurs a induit en cloche.
Modifiez le parametre 'I' lorsque la locomotivet fancore un bond lors de l'arrét ou juste avant ou
lorsque, dans un registre de vitesses (le plusesuue tiers inférieur), elle fait des 'bonds’ oule
irregulierement.
Augmentez la valeur de 5 en partant de la valeud@taut s'il s'agit d'un moteur avec peu
ou pas d'inertie.
Diminuez la valeur de 5 en partant de la valeurdgdaut s'il s'agit d'un moteur avec une
grande inertie.
Faites un nouveau test et recommencez I'opératgmuija un résultat satisfaisant.

11.1.2.3. Référence de compensation.

Dans le CV 53 on place ce qu'on appelle la tendéoréférence de la compensation. Il faut y placer
la tension F.E.M. engendrée par le moteur lorsoten®mbre de tours maximal. En fonction de la
tension sur la voie et du rendement du moteuracanpetre doit étre éventuellement ajusté.
Lorsque la locomotive atteint déja sa vitesse malemaux % de la course du régulateur et que le
dernier quart ne provoque plus de changement dssatperceptible, il faut diminuer la valeur dans
le CV 53. Diminuez la valeur de 5 a 8 unités etemle résultat. Recommencez jusqu'au moment
ou la locomotive atteint sa vitesse maximale guamégulateur est tourné a fond.

Si, au contraire, la locomotive semble rouler tetement avec le régulateur entierement ouvert,
vous devez alors augmenter progressivement lavdleCV 53 jusqu'a ce que la vitesse maximale
soit atteinte.

11.1.2.4. Paramétre 'K slow'.

Avec le LokSound V4.0, on a ajouté un CV supplémieat le 52, il détermine séparément
l'intensité de la compensation lors de mouvemeassiénts au cran de vitesse 1. Si vous n'étes pas
satisfait lors du démarrage ou des caractéristiJagsulement a vitesse lente, alors que vous étes
satisfait pour des vitesses moyennes et élevéas,devez augmenter la valeur du CV52 de 5 a 10



environ par rapport au CV 54.

11.1.2.5. Le paramétre "I slow"

\Vous pouvez régler ici I'inertie du moteur sépanénp@ur la marche au ralenti et pour le démarrage.
La valeur souhaitée est entrée dans le CV 51. aempetres "K slow» et «I slow" travaillent
ensemble pour le démarrage et la marche au réteatis de vitesse 1,2), tandis que les parametres
CV 54 ("K") et CV 55 ("I") se chargent des cransvitesse restants. Le décodeur calcule, dans ce
cas, une courbe caractéristique afin d'éviter desups.

11.1.2.6. Fréquence de régulation variable.

Par défaut, le décodeur fonctionne avec une frémpuda régulation variable pour pouvoir réguler

le moteur aussi précisément que possible. Aveaiosrinoteurs, cependant, cela peut provoquer un
bourdonnement désagréable.

\Vous pouvez régler le controle de ces moteurs serfiéquence fixe. Pour ce faire, inscrivez la
valeur 16 dans le bit 4 du CV 124.

11.1.3. Calibrage automatique du moteur.
Les décodeurs LokSound V4.0 permettent un calibaagematique des parametres du moteur. Ce
processus conduit dans de nombreux cas a une bégulation de la charge. Cependant, un bon
résultat ne peut étre garanti dans tous les cesigam du nombre infini de combinaisons moteurs -
transmissions. Un essai en vaut la peine.
Procédez comme suit:
- Placez la loco sur une section de voie droitppssible horizontale. La voie doit étre
suffisamment longue pour que la locomotive puissder pendant environ 2 secondes a pleine
vitesse. Cela se fait automatiquement lors du icadén Prévoir des heurtoirs ou quelgque chose de
semblable pour que la loco ne puisse pas tombdaeparou dérailler!
- Appelez la locomotive sur votre régulateur euass-vous que la touche F1 est désactivée et que
le régulateur est la vitesse 0. Réglez le sensateha selon lequel la loco doit rouler.
- Entrez la valeur 0 dans le CV 54 (sur la voigodsgrammation ou en utilisant la programmation
sur la voie principale)
- Appuyez sur la touche "F1". La loco va se matriomatiquement en mouvement a pleine vitesse.
Elle ne sera pas contrdlable pendant environ Lénskes!
- La loco s'arréte automatiqguement et les parameétreontréle de charge sont stockés dans les CV
51, 52, 53, 54, 55.
En vous basant sur ces valeurs, vous pouvez optiteis paramétres du contréle de

charge.



Type de moteur Remarque CV2 CV51 CV52 CV53 CV54 CV55 CV56

Valeurs standard (par Pour ROCO, Liliput,3 0 15 140 50 100 255
défaut) Brawa.

Fleischmann® moteur 4 0 32 112 80 50 255
rond

Marklin® petit moteur aAvec aimant 51961 4 0 30 50 40 175 200
collecteur a disque

Marklin® grand moteur Avec aimant 51960 4 0 30 50 40 175 200
a collecteur a disque

Marklin® avec moteur | Avec aimant 51962 4 0 30 50 40 175 200
a collecteur a tambour

Moteur Marklin® 5* a 3 0 32 120 60 95 255

hautes performances

Locos Marklin®/Trix 3 0 16 140 48 20 255

avec moteur Maxon

Moteurs HAG® 4 0 15 100 40 175 200

Moteurs Faulhaber® 4 0 32 140 80 50 255

Moteurs Piko® 3 0 20 80 30 30 255

lllustration 31. Tableau des valeurs pour la compesation de charge pour les moteurs les plus
courants.

11.2. Désactiver la compensation de charge.
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En placant la valeur 0 dans le CV 56, vous poussactiver la compensation de charge. Dans ce
cas, la tension de démarrage doit étre augmentéelel&€V 2 de telle maniére que la locomotive
démarre normalement au cran de vitesse 1 ou 2.

11.3. Modifier la fréquence de la compensation déarge.
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Normalement la compensation de charge des décodek®&und fonctionne avec une fréquence
de 40 kHz. Il est parfois utile de réduire cettmfrence. :
pour les moteurs avec peu de puissance a causefdhtm inductivité
les moyens de déparasitage (condensateurs, bal@#rréactance, etc.) perturbent la
compensation de charge mais ne peuvent pas éaeésr(par exemple quelques vieilles
locomotives Giitzold.
Désactivez le bit 1 du CV 49 pour passer d'envi@kHz a environ 20kHz

11.4. Dynamic Drive Control : montées et descentes.
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Le Dynamic Drive Control des décodeurs LokSoundsvoermet d'adapter a votre godt l'influence
de la compensation de charge. Une compensatioi% {®aintien constant de la vitesse a
condition que la puissance soit suffisante) n'asttpujours réaliste. C'est pourquoi le pourcentage
de compensation peut étre ajusté entre 0 (en parcmmme si la compensation était désactivee) et
100% (compensation compléte).



A vitesse lente, une compensation de 100% est neemée pour éviter que la locomotive ne reste
‘collée’ ou qu'elle ne 'détale’ lors d'une chamedievée. Lorsque la vitesse augmente, l'intedsité
la compensation devrait diminuer de sorte que isspmce totale du moteur ne soit pas bridée
lorsque le régulateur est tourné a fond. On a aimsicorrélation avec le trongon parcouru : la
locomotive accélere en descente et ralentit denfagaliste en montée.

Le pourcentage de compensation souhaité est stiacigle CV 56.

Lors d'une traction multiple, il est judicieux denthuer l'influence de la compensation, cela permet
d'obtenir un meilleur comportement des locomotives.

11.5. Réglages pour moteur C-Sinus.

Le décodeur LokSound muni d'une fiche 21MCT pelatgi indirectement le nouveau moteur C-
Sinus via I'électronique de commande montée dalosdenotive. Pour cela, le LokSound peut
générer tous les signaux nécessaires a conditichateyer quelques réglages.

La compensation de charge doit étre désactivée eod@trit dans le chapitre 11.2.

L'électronique de contréle du moteur a besoin dtansion logique commutable que le LokSound
met a sa disposition via la sortie AUX4 qui doihd@tre activée aussi bien a I'arrét que pendant la
marche (dans les deux directions).
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Inscrivez les valeurs suivantes dans les CV. Agsuoeis que le CV 31 contient la valeurl6 et le
CV 32 la valeur 2.

CVv Valeur
CV 266 32
CV 282 32
CV 298 32
Cv 314 32

\Vous pouvez aussi utiliser le LokProgrammer potivacAUX4 aussi bien a l'arrét que en roulant
dans les deux sens. Voir illustration 34.

De plus, pour certains modeles, l'interface sé&rg@USI) doit étre activée parce que I'électronique
de commande incluse recoit ses instructions vie tatierface. Activez le SUSI en réglant le Bit 3
du CV 124. Sur base de la valeur par défaut du £4/(20), vous devriez entrer la valeur 28 dans
le CV124.

Malheureusement, il y a un autre probléme a rédéeplatine de commande C-Sinus tire (trop)
d'énergie du décodeur LokSound. Si vous avez aR@iom dans votre centrale ou si vous avez
installé les troncons de freinage Marklin, celatggovoquer des dysfonctionnements. Vous pouvez
alors brancher un condensateur d'environ 470ulé €htr et la masse du décodeur comme décrit au
chapitre 6.10.2.



lllustration 32. Réglages pour C-Sinus.

12. Sorties de fonction.

12.1. Sorties de fonction disponibles.

Les décodeurs LokSound possédent jusqu'a 12 sddisction physiques. ‘phares avant' et
‘phares arriere' sont utilisés pour I'éclairageskerties restantes sont utilisables liborement ples,
on dispose des fonctions : 'mode manceuvresyeaktésactiver la temporisation au
démarrage/freinage’, ainsi que de la fonctionvatibn/désactivation du bruitage'.

Les sorties de fonction peuvent étre commutées lagdouches de fonction de la centrale.
Généralement FO est la touche pour I'éclairagepampte les touches restantes a partir de F1.

12.2. Affectation des touches de fonction. Mapping.
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Les sorties peuvent étre attribuées librement aughtes de fonction. ESU utilise avec le LokSound
V4.0 un ' Mapping' étendu avec I'avantage que chaquitie peut étre attribuée, sans restriction, a
n'importe quelle touche. De plus l'attribution pétite différente selon le sens de marche. Une
touche peut commuter simultanément plusieurs sofflalheureusement cette flexibilité nécessite
un grand nombre de CV. Le probleme est que la NMRAas prévu suffisamment de CV. La
solution a ce probléme s'appelle 'CV indexé'.

12.2.1. CV indexé.

Les CV de la fourchette 257-511 ont une utilisaBp@ciale : ils sont indexés. Cela signifie que
l'utilisation de ces CV peut changer en fonctioadealeur d'un 'registre - index'. En modifiant la
valeur dans le registre-index, on modifie automagigent la valeur et l'utilisation du CV indexé.
De cette maniére, chaque CV de la fourchette 237p8iit étre utilisé plusieurs fois et résout le
probléeme du manque de CV.

Les CV 31 et 32 sont appelés registres-index éterchinent I'utilisation des CV 257-511. En
modifiant les CV 31 et 32, vous changez égaleneesignification et la valeur des CV 257-511.
La signification des autres CV (1-256) est indéene de la valeur du 'registre-index’.

Avant de modifier la valeur d'un CV dans la foutth@57-511, assurez-vous que les registres-
index CV31 et 32 contiennent la valeur correcte.

Actuellement le CV 31 doit toujours contenir laeuad 16, le CV 32 peut contenir les valeurs 0, 1, 2,
3 ou4.



12.2.2. Affectation des touches de fonction.

L'affectation des touches de fonction du décod@kSound V4.0 est trés puissante et en méme
temps flexible :

- Chaque touche de fonction peut commuter plusigontes simultanément.

- Une sortie peut étre commutée par plusieurs &side fonction

- Les touches de fonction peuvent étre combinéasgyemple F3 ET F5 enfoncés)

- Les touches de fonction peuvent étre inverséasgyemple PAS quand F8 enfoncé)

- En plus des touches FO a F28, association pessibsens de marche ou de la vitesse (la loco
roule/est arrétée)

- Intégration possible d'un maximum de 5 captextsrees.

Bien que de nombreux modélistes aient besoin déooesons pour programmer leurs locos de
facon optimale, I'affectation des touches de famcést un véritable exercice de programmation en
raison des nombreux CV disponibles. Prenez le telagmprendre le concept, avant d'apporter
vous-méme des changements au décodeur.

Toutes les actions que le décodeur doit exécuint,disposées en interne dans un tableau.
Examinons donc d'abord la structure de base cormmm®htre le tableau (voir page 52 dans le
manuel en allemand). On y distingue deux groupesipaux :

- Dans le bloc-conditions, on fixe les conditiom&ipqu'une action puisse se produire. Les
conditions sont par exemple "F3 enclenché" oudta Ise trouve vers l'avant et F8 est enclenché"
- Dans le bloc-actions, on fixe ce qui se passdediss condition(s) est/sont remplie(s). Celatpeu
étre, par exemple, la commutation d'une sortieodetion ou I'activation d'un bruitage.

Le tableau possede toujours exactement 40 enttéesmmées "ligne de cartographie”. Le
décodeur lit constamment le tableau de haut effligass 1 a 40) et vérifie pour chaque ligne si les
termes du "bloc-conditions" sont remplis. C'est BEEMENT alors que le décodeur tient compte
des actions voulues dans le bloc-actions et lesug€ll passe ensuite a la ligne suivante, aaivé

la fin il recommence depuis le début. Ce processu#éroule plusieurs centaines de fois par
seconde.

Les conditions de chaque bloc sont stockées dan€¥ePar ligne de cartographie, 9 CV sont
disponibles pour le bloc-conditions et 7 CV poubliec-actions. Dans le tableau sont mentionnés
les CV en rapport avec chaque ligne de cartograpk@CV sont numérotés en se suivant de 'A'’
jusqu'a 'Q' et sont désignés comme CV de contrdle.

Comme tous les CV concernés se situent dans leidenmalexé, la valeur appropriée pour le CV
32 est également mentionnée. Avant de modifierdesCV, vous devez vous assurer que le CV 31
contient la valeur 16 et le CV 32 la valeur indigué

12.2.2.1. Bloc-conditions(Moir tableau dans le mode d'emploi en allemandep&3/54)

Chaque bloc-conditions de chaque ligne de cartdigage compose de 9 CV de contrdle. Chaque
CV définit quatre conditions.

La valeur qui doit étre inscrite dans chacun desd€¢ontrole, est assez simple a calculer:
additionner les valeurs numériques des conditionbaitées.

Exemple :vous souhaitez que la touche FO soit enclenchéeeela loco soit a I'arrét en marche
avant mais que F4 soit désactivé. Vous entrez downaleur 4 + 16 = 20 dans le CV de contréle A et
la valeur 32 dans le CV de contrdle B. Tous leseautV restent a 0. De cette facon, les conditions
sont ignorées. Le tableau précédent montre dansCyueous devez entrer les valeurs. Le bloc-
conditions pour la premiére ligne de cartograpkitreuve entre le CV 257 (CV de contrdle A) et le
CV 265 (CV de controle I).

Le LokSound V4.0 prend en charge jusqu'a 5 enyréascapteur. Cependant, sur le LokSound



V4.0 et LokSound V4.0 M4, seul le capteur de raostgpeésent. Sur le LokSound XL V4.0, on
dispose en plus des capteurs 1 et 2. Sur le LokdBaicro V4.0, il n'y a pas de capteurs
physiquement présents. Cependant, vous pouvetilisendans la cartographie car ces capteurs
peuvent étre disponibles sur des circuits imprisggplémentaires (par exemple, dans nos modeles
de locomotives ESU Engineering Edition).

12.2.2.2. Sorties de fonction physiques.

Les sorties de fonction physiques sont les sogfilestivement présentes sur le décodeur, sorties qu
peuvent étre reliées (par des fils) a de vrais@mmsateurs. Jusqu'a 12 sorties sont possibles. Les
décodeurs sont équipés comme suit:

(Voir tableau dans le manuel en allemand, page 54)

Dans l'affectation des touches de fonction, vous/pp cependant occuper toutes les sorties prévues
car des sorties supplémentaires peuvent étre didpsrsur des cartes d'extensions externes (par
exemple, carte d'extension ESU 1/O). Celles-ci pbginement intégrées dans l'attribution des
touches de fonction.

Le bloc pour les sorties physiques de chaque ligneartographie comprend deux CV. La
signification de ces CV est la suivante :

(Voir tableau dans le manuel en allemand, page ®4/5

Pour chaque sortie que vous souhaitez commutes, denez ajouter la valeur appropriée pour le
CV de contrdle. Veuillez vous référer a nouveatiadoleau récapitulatif, pour savoir exactement
guel CV doit étre configuré. Par exemple, pouidad 1 de cartographie, le CV 266 (CV de
contrble K) et le CV 267 (CV de contréle L).

Les sorties éclairage avant et arriere ainsi geisdeties AUX1 et AUX2 sont présentes deux fois.
Ces sorties peuvent prendre deux configurationsfiguaration [1] et configuration [2]). Dans
I'affectation des touches de fonction, vous powdé&erminer, en appuyant sur une touche, laquelle
de ces deux configurations doit étre active. Panmgte, on peut ainsi créer une fonction ‘phare
longue portée'. Pour plus de détails, se repoaehapitre 12.3.

12.2.2.3. Les sorties logiques

Sous le nom de sorties logiques sont rassemblgdsrietions qui influencent directement ou
indirectement le comportement du décodeur de mahBmamique”. Souvent, ces fonctions ne
sont opérationnelles qu'en association avec dapamametres.

Les fonctions suivantes sont prévues :

- Désactivation de la temporisation au démarragei éteinage

- Mode manceuvres : la loco ne roule qu'a mi-vitesse

- Freinage dynamique: le temps de freinage estldoub

- Unité fumigéne : activation de générateurs deéeiiradencés (ESU, KM-1, Kiss ).

- Régime moteur diesel "up” et régime moteur diédelvn": Ceci permet de régler le régime-
moteur des locomotives diesel-électriques (partoeinent de conception ameéricaine)
indépendamment de la vitesse. Ainsi, vous pouvémena vitesse lente, faire tourner le moteur
diesel a haut régime et donc simuler une lourdegeh@eés que la sélection manuelle est activée, le
régime du moteur diesel ne dépend plus de la @tessiu'a ce que la loco soit a l'arrét et que les
touches appropriées soient désactivees.

- Fading: lorsque cette fonction est activée, e saffaiblit progressivement (fading). Ceci edeut
pour simuler le passage dans un tunnel.

- Désactiver le bruit de freinage: lorsque cettecfmn est activée, le bruit de freinage est sup@ri
- Doppler: lorsque cette fonction est activée, fiet ®oppler est simulé, en fonction de la vitesse.
- Contréle du volume: chaque fois que le boutorpesssé (et relaché), le volume est
progressivement réduit. Lorsque vous appuyez aeay\wn atteint a nouveau le niveau maximum



du volume. C'est pratique pour régler le volumedaah la marche sans devoir programmer.

- Mode Shift : configure I'état global en mode ifShCe mode est, le cas échéant, utilisé par
certains projets audio pour pouvoir reproduireaiag sons.

En outre, il existe encore trois fonctions quiuleihcent le fonctionnement des sorties de fonction
physiques. Elles agissent ensemble avec difféedfets d'éclairage des sorties physiques. Plus de
détails dans la section 12.3.

- Foyer de locomotive : si cette condition est\vai la luminosité d'une LED foyer de locomotive
est modifiée.

- Dimmer: si cette condition est activée, toutesderties sont alors environ 60% plus sombres a
condition que la sortie ait recu l'attribut "Attextion".

- Grade-Crossing : définit pour la sortie configritke maniere appropriée la fonction "passage a
niveau" selon le modele américain.

Comme pour les sorties physiques, les fonctionisjleg sont aussi représentées par 2 CV au sein
de la ligne de cartographie. La disposition adlirgur des deux CV est la suivante:

Nom Description Valeur

CV de contrble M Désactiver temporisation au déageifreinage 1
Mode manceuvres 2
Freinage dynamique. 4
Foyer de locomotive 8
Dimmer 16
Grade-crossing 32
Réservé 64
Réserve 128

CV de contréle N Générateur de fumée cadencé (ESJ], Kiss) 1
Régime moteur diesel "up” 2
Régime moteur diesel "down" 4
Fading 8
Bruit de freinage désactivé 16
Effet Doppler 32
Contréle du volume 64
Shift-modus 128

Pour chaque fonction que vous voulez commuter, densz ajouter la valeur appropriée pour le

CV de contrdle. Veuillez de nouveau vous référetadleau récapitulatif, pour savoir précisément
guels CV doivent étre configurés. Pour la ligneelcdrtographie, ce sont par exemple le CV 268
(CV de contrble M) et le CV 269 (CV de contrdle N).

12.2.2.4. Fonctions sonores.

Les fonctions de bruitage peuvent évidemment @nencandées a l'intérieur d'une ligne de
cartographie. A cet effet, tous les bruitages attnibués a des "plages-audio” (soundslots). Vous
pouvez déterminer quelles plages-audio (égalemasipirs a la fois) doivent étre déclenchées
avec la touche.

Le bruit de roulement (bruit du moteur principad)tsouve toujours dans la plage-audio 1. Pour
certaines locos et pour presque toutes les locoa®é vapeur les slots 2 et 24 sont également
disponibles pour le bruitage du roulement. Dansasg ceux-ci sont déclenchés ensemble par une
seule touche.

Pour chaque ligne de cartographie, trois CV saspahibles pour les fonctions audio :



Nom Description Valeur

Control CV O Soundslot 1 (bruitage de roulement) 1
Soundslot 2 2
Soundslot 3 (le + souvent klaxon/sifflet) 4
Soundslot 4 8
Soundslot 5 16
Soundslot 6 32
Soundslot 7 64
Soundslot 8 128

Control CV P Soundslot 9 1
Soundslot 10 2
Soundslot 11
Soundslot 12 8
Soundslot 13 16
Soundslot 14 32
Soundslot 15 64
Soundslot 16 128

Control CV Q Soundslot 17 1
Soundslot 18 2
Soundslot 19
Soundslot 20 8
Soundslot 21 16
Soundslot 22 32
Soundslot 23 64
Soundslot 24 128

Pour chaque bruitage que vous voulez déclenchas devez ajouter la valeur appropriée pour le
CV de contrble. Veuillez de nouveau vous référetatleau récapitulatif, pour savoir précisément
quel CV doit étre configuré. Pour la ligne 1 detegraphie, ce sont par exemple les CV 270 (CV de
contrble O) a 272 (CV de contrble Q).

Théoriguement, vous pouvez déclencher les 24 plagéi® au moyen d'une touche. Toutefois, le
LokSound V4.0 n'en produira que huit en méme temps.

12.2.3. Mapping standard décodeur LokSound V4. Onicro.

(Voir tableau dans le manuel en allemand, page 58)

Les deux décodeurs LokSound V4.0 et LokSound V4ddanont, par défaut, une attribution
identique des touches de fonction.

Le bruitage se trouvant dans une plage-audio eseli@ment différent selon le type de décodeur.
Sur notre page d'accugivw.esu.euvous trouverez sous la rubrique
"Download/Gerauschdateien/LokSoundV4.0 /" une i tous les fichiers audio disponibles. Vous



pouvez également y trouver et imprimer une lisecaoutes les fonctions et les plages-audio
utilisées.

Illustration 33 : attribution des touches de folctiBR98.10 Lokalbahn.

12.2.4. Mapping standard LokSound V4.0 M4.

(Voir tableau dans le manuel en allemand, page 59)

L'affectation standard des touches de fonctionéwdeur LokSound V4.0 M4 a da étre traitée
différemment a cause du systéme mfx®, qui ne pguparter le systeme souple du LokSound V4.0.
C'est pourguoi nous avons utilisé pour le LokSouad M4 la méme cartographie mfx® que pour
le décodeur LokSound V3.0 M4. De cette facon, ant s configurer sans probléme avec toutes
les centrales M4. Toutefois, mfx® ne peut suppagtex 16 touches de fonction.

12.2.5. Mapping standard LokSound XL V4.0

(Voir tableau dans le manuel en allemand, page 60)

Le décodeur LokSound XL V4.0 doit remédier au hgracart" entre la pleine compatibilité M4 et
un nombre maximum de fonctions pour les utilisatdd€C.

Le mapping montré ci-dessus pour le LokSound V440nd peut pas convenir car il ne comporte
gue 16 touches de fonction. D'autre part, le nordbriggnes de cartographie est limité a 40, nous
avons donc da procéder autrement afin de pouvgilodgr pleinement ce décodeur. La solution



consiste a rendre la plupart des touches de fonotaépendantes du sens de marche. De cette
facon, de nombreuses lignes sont économisees.

12.2.5.1. Configurer LokSound XL V4.0 avec la Cenal Station 2.

Cependant, une centrale mfix® demande toujours lignes de cartographie par touche de fonction.
Ce probleme est ainsi résolu : le décodeur M4 strdalx lignes par touche pour la centrale mfx®
alors gu'il n'y en a qu'une en réalité. Ceci seulérde fagon transparente. En configurant un
LokSound XL V4.0 avec une centrale Marklin® mfx®@(mgexemple la Central Station 2) vous

devez veiller a ce que la ligne pour "marche eeti@e puisse pas étre modifiée. Elle sera ignorée
lors de I'enregistrement. Si vous voulez, par leestendre une ligne dépendante du sens de marche,
nous vous recommandons d'utiliser une centrale E@dSSU (avec DCC) ou un LokProgrammer

de ESU.

12.2.5.2. Exemple

Exemple:commuter AUX3 avec la touche F8. Supposons que d@posez d'un décodeur
LokSound V4.0 et vous souhaitez commuter AUX3 éx@cindépendamment du sens de marche.
Vous avez branché une ampoule a AUX3 via 'Adapéime 51968 de ESU.

Un coup d'ceil au mapping standard du LokSound Yb6tre qu'on ne doit rien changer au bloc-
actions. F8 est déja inscrit a la ligne 14 de ttogaaphie.

Dans le tableau de la section 12.2.2.2, nous vogaaspour activer AUX3, le premier CV du bloc
doit avoir la valeur 16. Sur le tableau récapiifjlabus voyons que ce doit étre le CV 474 (indice
2). Par conséquent, vous devez d'abord entretdana dans le CV 32 et ensuite entrer la valeur
16 dans le CV 474.

Pour que notre exemple fonctionne, la sortie AUXR dussi étre enclenchée. Ceci est expliqué
dans la section 12.3.

12.2.6. Affectation des touches de fonction avecllekProgrammer.

Bien que la programmation des touches de fonctidrpsssible en utilisant 'ECoS de ESU ou tout
autre centrale conforme DCC, ce processus est bepyntus facile sur un PC en utilisant le
LokProgrammer de ESU. Son menu graphique simphfitibution des fonctions de maniére
significative. Nous vous recommandons d'utilisdofgiciel a partir de la version 4.3.x pour
disposer de toutes les possibilités.



lllustration 34 : saisie d’écran LokProgrammer, fiiion Mapping.

12.3. Effets aux sorties de fonction.
12.3.1. Commande des sorties et possibilités.
Chacune des sorties de fonction peut/doit d'abweda&tivée avant que I'on puisse l'utiliser. Despl
chaque sortie peut étre associée a un effet lumietétre, en plus, combinée avec des fonctions
logiques comme 'Grade Crossing', ‘dimmer’ ou 'feuehse’.
Les effets lumineux suivants sont disponihles
Dimmbares Licht : un consommateur normal, allum@emanence. Si la fonction dimmer
est activée, la luminosité est réeduite de 50%.
Dimmbares Licht '‘Auf/Abblenden” (ouvrir/fermer tandu), la sortie est alimentée
lentement de facon a imiter I'allumage des anciehamapes a huile ou de tres vieilles
ampoules. Si la fonction dimmer est activée, laihasité est reduite de moitie.
Foyer de locomotive : imite I'effet lumineux d'wyér de locomotive.
Foyer de locomotive intelligent : I'effet lumineakange en fonction de la marche
Single Strobe : imite un seul flash. La fréqueneet@tre réglée.
Double Strobe : imite un flash double. La fréquepest étre réglée.
Rotary Beacon : un effet lumineux typique pourltE®motives diesel américaines des
annees 60 et 70.
Prime Stratolight : a succédé au Rotary Beacotesupcomotives diesel américaines.
Ditch Light Type 1 : si sélectionné, la sortie aétimée si elle ne doit pas clignoter
Ditch Light Type 2 : la sortie est normalement céeipu elle clignote
Oscillator : signal avertisseur disponible aux USA.
Blinklicht : le feu clignotant classique, la fréaquee peut étre ajustée.
Mars Light : imite le signal avertisseur bien coraux USA.
Gyra Light : semblable au Mars Light mais plus lent
FRED : ‘Flashing End of Train Device’, imite le fele fin de convoi américain.
Neonlampe : imite I'allumage typique d’'une lampengon.




Energiesparlampe : imite I'allumage typique d’'uampe économique moderne.

Les fonctions spéciales suivantes sont disponibles:

Commande de ventilateur : augmente et diminue riegré la puissance d'un petit moteur électrique.
Utilisé pour des moteurs de ventilateur qui cordgimua tourner par inertie.

Générateur de fumée Seuthe: l'intensité est direifaré de l'arrét.

Déclenchement jet de vapeur : la sortie générempelsion pour générateur de fumée pulsée,
KM-1 ou Massoth.

Servo: pour raccorder un servo RC. (Uniquement fmuokSound XL V4.0, sorties AUX7 a
AUX10)

Fonction attelage conventionnel: utilisez cettectmn pour commander les attelages Krois®.
Aussi en liaison avec le dételage automatique.

Fonction attelage ROCO® : utilisez cette fonctiaupcommander les attelages ROCO®. Aussi en
liaison avec le dételage automatique.

Panto: cette fonction est nécessaire pour les lotwes ESU avec un pantographe fonctionnel.
Fonction servo-attelage: cette fonction est utlisevous utilisez un servo pour le dételage, en
méme temps la loco pousse contre le convoi efigi@@nsuite.

12.3.2 Programmer I'effet désiré.

Le LokSound V4.0 dispose de 6 CV par sortie detfongour obtenir I'effet souhaité.

Mode LED: les sorties ‘lumiére’ sont configurées pour ld@spes a incandescence. Si vous utilisez
des LED, vous devez le signaler au décodeur evaattcette option. Les effets sont alors adaptés
de facon a obtenir un rendu réaliste.

Les CV qui configurent les sorties de fonction fignt dans le tableau suivant :



Sortie de |CVdu Retard Arrét CV Luminosité Fonction spéciale Fonction spéciale
fonction | Mode Select enclenchement/| automatique Cvl1l Cv2

arrét
Phare 259 260 261 262 263 264
avant
[Conf. 1]
Phare 267 268 269 270 271 273
arriere
[Conf. 1]
AUX1 275 276 277 278 279 280
[Config.1]
AUX2 283 284 285 286 287 288
[Config.1]
AUX3 291 292 293 294 295 296
AUX4 299 300 301 302 303 304
AUX5 307 308 309 310 311 312
AUX6 315 316 317 318 319 320
AUX7 323 324 325 326 327 328
AUX8 331 332 333 334 335 336
AUX9 339 340 341 342 343 344
AUX10 347 348 349 350 351 352
Phare 355 356 357 358 359 360
avant
[Conf. 2]
Phare 363 364 365 366 367 368
arriere
[Conf. 2]
AUX1 371 372 373 374 375 376
[Config.2]
AUX2 379 380 381 382 383 384
[Config.2]

lllustration 36 : CV des effets spéciaux

Il Mettre le registre index CV 31 sur 16 et le C¥ sur 0 avant de modifier les valeurs.

Notez qu'il y a pour les sorties phare avant, phatiere, AUX1 et AUX2 deux «ensembles»
complets de configurations de sortie. Cela voumpede créer des effets spéciaux avec les touches
de fonction.

Pour configurer toutes les sorties de fonctionexiement, procédez comme suit :

1. Notez la valeur pour le CV du Mode Select dansbleau 33.

2. Calculez la valeur du CV1 pour les fonctionsciglés en ajoutant la valeur des fonctions
souhaitées du tableau.

3. Choisissez une valeur pour la luminosité.

4. Ecrivez les valeurs dans les CV de contréleespondants.

Recommencez la procédure pour les 6 sorties deidonc

Exemple: double strobe avec des LEDs a la sortie AUX dr pe LokPilot V4.0.

Nous voulons définir a la sortie AUX4 un doubleobi avec une LED.

1. D'apres le tableau 33, nous voyons qu'il fautneen 6 dans le CV du Mode Select .
2. Pour le mode LED, le CV des fonctions spécidtascontenir la valeur 128.



3. Nous voulons une luminosité de 25.

4. Dans le tableau 35 nous voyons que le CV dueVBelect destiné a AUX4 est le 299. On place
la valeur 6 dans le CV 299. On voit également gu@V de la luminosité est le 302, on y place la
valeur 25. Pour terminer, on place la valeur 128da CV 303 qui est le CV des fonctions
spéciales pour AUX4.

lllustration 35. Effets lumineux pour sorties dadtion et fonctions spéciales a cette fin.
(Voir page 64/65 du manuel en allemand)

Mode Select : précise quel effet lumineux la salté avoir.

Délai a I'enclenchement/arrét : définit une dunéedgit s’écouler avant

I'enclenchement/I'arrét.

Arrét automatique : durée apres laquelle la sedteautomatiquement désactivée.

Luminosité : détermine la luminosité de chaqueis@dparément en 32 paliers (0 a 31).

Fonctions spéciales CV1 et CV2 : réglages spégiaux la fonction respective.
Examlnez le tableau 33 pour comprendre commentatfonctionne.

Le CV 1 pour fonction spéciale demande une exjtinaupplémentaire. Il s'agit de fonctions que
vous pouvez commuter en plus a chaque sortie.
Changement de phase : avec l'effet clignotements pouvez choisir si le début du
clignotement doit étre décalé de 180 degrés. Vousgr réaliser, ainsi, un clignotant
alterné.
Grade Crossing : la sortie ne sera active quefsnietion globale 'Grade Crossing' est active
ET que la touche de fonction correspondante estea€n peut attribuer cette fonction
globale a une autre touche et obtenir ainsi différeffets. Grade Crossing peut étre utilisé
avec la plupart des fonctions lumiére.
Rule 17 Avant : seulement possible en combinaisex &immbares Licht' ou 'Dimmbares
Licht mit Auf/abblenden’. Donne une lumiére réduitenviron 60% quand la locomotive est
a l'arrét. Quand la locomotive repart en avanytainosité remonte a 100%.
Rule 17 Arriere : comme Rule 17 Avant mais la luosité monte a 100% quand la
locomotive roule en marche arriére.
Feux de croisement : la luminosité est mainten6@% tant que la fonction globale
'‘Abblenden’ (baisser les phares) est active. Aeéte onction on peut créer facilement des
feux de route si la fonction globale 'Abblenden'ativée au moyen d'une touche de
fonction (voir chapitre 12.2.2.2).



12.3.3. Grade Crossing. Commutation retardée.

\Vous pouvez ajuster le délai de commutation pofwiation Grade Crossing. De cette maniere,
I'effet 'Grade Crossing' persiste encore un cettaips aprés avoir mis la touche de fonction en
position Off, ce qui permet des effets spéciaux.

La valeur souhaitée est entrée dans le CV 132rgmtee multiple de 0,065 seconde. La valeur par
défaut 80 donne 5,2 secondes.

12.3.4. Fréquence de clignotement.

On peut aussi régler la frequence de clignotemenbuds les effets lumineux. Toutes les sorties
clignotent a la méme fréquence. La valeur souhaiséentrée dans le CV 112 en tant que multiple
de 0,065536 seconde (65,536 ms). La valeur paut&éadonne 1,97 seconde.

12.3.5. Déconnexion automatique.

Chaque sortie est normalement déconnectée des tpeche correspondante est désactivée.
Parfois, il est obligatoire qu'une sortie soit déisée apres un temps déterminé pour éviter tout
dommage.

Les attelages digitaux ROCO ®, par exemple, neati@pt pas de rester sous tension de fagon
permanente. Avec la déconnexion automatique, pousez spécifier pour chaque sortie
séparément, la durée aprés laquelle elle est atitprament déconnectée, méme si le bouton de
fonction est encore enclenché.

Entrez la durée pendant laquelle la fonction destée enclenchée dans le CV correspondant.
L'unité est de 0,4 secondes. La valeur par défadésactive cette fonctionnalité.

12.3.6. Temporisation a I'enclenchement/a la coupear

Pour chaque sortie, vous pouvez déterminer unedasapion a l'enclenchement/a la coupure.

- Temporisation a I'enclenchement : apres avoiug@pur la touche de fonction la sortie reste
inactive jusqu'a ce que le délai soit expiré. Lidis@st ensuite activée.

- Temporisation a la coupure : apres avoir désadsionction, la sortie reste active pendant un
certain temps, jusqu'a ce que le délai soit expiré.

Les deux temporisations peuvent étre réglées sepatégraduellement de 0 a 15 et sont entrées
dans le CV de contréle commun.

Description Fourchette Durée en secondes Bits artérieur du CV de contrble
Temporisationa 0-15 0 — 6,144 secondes 0-3
I'enclenchement
Temporisation ala 0 - 15 0 — 6,144 secondes 4-7
coupure

La valeur a écrire dans le CV de contréle doit éadeulée comme suit:

(temporisation a la coupure X 16) + temporisatidierclenchement

Exemple:pour AUX3 la temporisation a I'enclenchement =la3gmporisation a la coupure = 8, il
faut donc entrer (8 X 16) + 13 = 141 dans le C\¢oetrole 292.

12.3.7. Attelages digitaux.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL V.0 — LokSound V4.0 M4.

Certains décodeurs LokSound peuvent commandett@inent des attelages digitaux. Selon le type
d'attelage, il faut entrer différentes instructions



12.3.7.1. Mode 'attelage’.

La commande des attelages Krois® et ROCO® nécassisggnal spécial haute frequence PWM,
sinon ils grilleraient. La fonction spéciale 'Kugplfournit ce type de signal. Si la fonction est
activée, la sortie est alimentée a 100 % pendahtbet ensuite un signal PWM coupe la sortie.
Le rapport entre la durée On et Off peut étre déite¥ par la valeur 'luminosité' de O
(complétement éteint ) a 31 ( connecté a 100%]}y@=de fonction devrait aussi étre utilisé avec
les nouveaux attelages Telex®.

12.3.7.2. Fonction dételage automatique.

Le LokSound V4.0 maitrise le dételage automatigyees avoir appuye sur la touche de fonction,
la locomotive vient d'abord, en marche arrierécglier' contre le train pour ensuite s'en éloigner
Le processus peut étre programmeé au moyen de 3 CV.

Dans le CV 24@n entre la vitesse (0-255) a laquelle la locdé&aace. Si la valeur = 0, la fonction
dételage est automatiquement coupeée.

Dans le CV 24'0n entre la durée d'éloignement

Dans le CV 24%n entre la durée de la poussée.

La durée de I'eloignement doit étre plus longueaglle de la poussée afin que la loco s'éloigne
suffisamment du train.

Il La fonction de sortie doit étre configurée catmment sur le mode 'Kuppler' afin que le dételage
automatique fonctionne.

12.3.8. Paramétres des servos.

LokSound XL V4.0.

On peut brancher 4 servos directement sur le Lok&&i V4.0, en parallele de AUX7 a AUX10.
Si vous configurez la sortie correspondante en nsede, vous ne devez plus utiliser la sortie de
commutation correspondant a la borne car elleoegbairs alimentée a 100% et ne peut plus étre
régulée.

Comme on le voit dans le tableau "lllustratior, 281 entre la durée de fonctionnement souhaitée
dans le CV "luminosité" en tant que multiple deS0s2conde.

Dans le "CV 1 fonction spéciale”, on entre la poside fin "A" et dans le "CV 2 fonction spéciale™
la position de fin de course B.

12.3.8.1. Servo avec fonction dételage.

Le dételage automatique est aussi une fonctiorilgess/ec un servo. Si vous configurez le servo
pour la "fonction attelage avec servo", vous powjester la course et les positions de fin de @urs
comme décrit préecédemment. En outre, les CV 2462€Ket CV 248 sont actifs (comme décrit
dans la section 12.3.7.2).

12.4. Réglages pour fonctionnement en analogique.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL V.0 — LokSound V4.0 M4.

Al'aide des CV 13 et 14, on peut déterminer gedbeches de fonction seront commutées en mode
analogique. On peut ainsi simuler I'emploi d'unete de fonction. Par défaut, les CV sont
preréglés de telle facon que I'éclairage en fondio sens de marche (commandé avec FO0) ainsi
gue F1 (attribué par défaut a AUX1) soient actifs.

Contréle de fonction analogique 1.
Cv# F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 F8

13 1 2 4 8 16 32 64 128




Contréle de fonction analogique 2.

CV#

FO

F9

F10

F11

F12

F13

F15

.F15 \

14

1

2

4

16

32

64

128

12.5. LGB® Commande par enchainement d'impulsions.

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL ¥.0 — LokSound V4.0 M4.

Afin de supporter les centrales LGB® ainsi que ¢kraus 1 de ROCO®, le décodeur peut étre
configuré pour supporter la commande par 'encha@nediimpulsions'. Pour cela, il faut
programmer le Bit 5 dans le CV 49. A partir de cament, le décodeur comptera le nombre de
pressions successives sur la touche F1 pour atdivenction correspondante. Ainsi, en appuyant
sur la touche F1, on peut atteindre toutes leshieaide fonction.

12.6. Changement d'éclairage suisse.

LokSound V4.0 — LokSound XL V4.0 — LokSound V4.0 M4

Avec l'aide de la 'cartographie’ ESth peut réaliser de nombreuses configurations.dsn b
exemple est le changement d'éclairage suisse.detayron a besoin d'un troisieme circuit
d'éclairage qui allume toujours le phare inférigauche de I'ensemble des 3 phares lorsqu'on
enclenche I'éclairage.

Ce troisieme circuit doit étre commutable indépemaient du sens de marche.

L'illustration 37 montre un cablage possible oadaie AUX1 (fil vert) sert pour le troisieme
circuit. Il reste a programmer le décodeur pour cgi&roisieme circuit s'enclenche toujours quand
on active la touche lumiere.

Pour cela il faut entrer la valeur 5 dans le CV a8B®i que la valeur 6 dans le CV 346. (Ne pas
oublier, tout d'abord, de mettre la valeur 16 danggistre-index CV 31 et la valeur 2 dans le CV
32).

lllustration 37. Changement d'éclairage suisse.

13. Réglages des bruitages.

Les décodeurs LokSound vous permettent de régkarele multiples maniéres selon vos souhaits
et le modeéle. Vous pouvez modifier le volume degcigason, changer la fréquence des bruitages
aléatoires ou utiliser un capteur de roue extdPnenez le temps de régler votre modéle



parfaitement !

13.1. Réglage du volume.

Le volume de chaque son peut étre modifié indiMidagent. Pour cela, un CV propre est prévu

pour chaque son.

13.1.1. Réglage du niveau de volume global.

Fonction Soundslot

CVv

Fourchette

Valeur par défaut

Volume global

63

0-192

180

Le volume global affecte tous les sons. La val&irénd le décodeur presque muet. Le volume
résultant pour chaque bruitage individuel sera abdqis un mélange du contrdle du volume total

et des valeurs pour les bruitages individuels.

13.1.2. Tableau des bruitages individuels.
Tous les sons individuels sont classés dans ce gpjelle des 'slots son'. Chaque slot contrdle un
son particulier dont le volume peut étre réglévidiiellement. Les tableaux suivants donnent les

CV attribués a chaque slot.

Notez que des projets particuliers de bruitage nademt avoir une cartographie de bruitage
différente. Sur notre site Web sont donc indiqudass la zone de téléchargement, les touches de
fonction ainsi que les slots son utilisés pour cleggrojet de sonorisation. Avec ces informations,
vous pouvez trouver facilement le CV approprié idésau volume.

Tableau des bruitages : locomotives a vapeur.

Fonction Soundslot Ccv Fourchette = Valeur par défaut
Son activé/désactive 1 259 0-128 99
Son activé/désactivé 2 267 0-128 99
Sifflet (jouable) 3 275 0-128 128
Cloche 4 283 0-128 128
Pelletage du charbon/brileur a 5 291 0-128 128
mazout (AUX2 foyer de loco)

Pompe a air 6 299 0-128 128
Annonce en gare #1 7 307 0-128 128
Bruit d'attelage 8 315 0-128 128
Purge des cylindres 9 323 0-128 128
Coup de sifflet du contrdleur 10 331 0-128 128
Sabliere 11 339 0-128 128
Soupape de sécurité 12 347 0-128 128
Application des freins 13 355 0-128 128
(relachement automatique)

Purge 14 363 0-128 128




Crissement en courbes 15 371 0-128 128
Coup de sifflet bref 16 379 0-128 128
Joints entre rails 17 387 0-128 128
Joints entre rails 18 395 0-128 128
19 403 0-128 128
20 411 0-128 128
21 419 0-128 128
22 427 0-128 128
23 435 0-128 128
Eau en ébullition (chaudiere) 24 443 0-128 128
Tableau des bruitages : locomotives diesel.
Fonction Soundslot Ccv Fourchette = Valeur par défaut
Son activé/désactivé 1 259 0-128 99
Son activé/désactivé 2 267 0-128 99
Trompe #1 (jouable) 3 275 0-128 128
Trompe #2 ou cloche 4 283 0-128 128
Moteur du ventilateur (AUX2) 5 291 0-128 128
Compresseur 6 299 0-128 128
Annonce en gare #1 7 307 0-128 128
Bruit d'attelage 8 315 0-128 128
Soupape, échappement d'air 9 323 0-128 128
(Conduite libre)
Coup de sifflet du controleur 10 331 0-128 128
Sabliére 11 339 0-128 128
Ouverture/Fermeture des portes. 12 347 0-128 128
Application des freins 13 355 0-128 128
(relachement automatique)
Annonce en gare #2 14 363 0-128 128
Crissement en courbes 15 371 0-128 128
Coup de sifflet bref 16 379 0-128 128
Joints entre rails 17 387 0-128 128
Joints entre rails 18 395 0-128 128
19 403 0-128 128
20 411 0-128 128
21 419 0-128 128
22 427 0-128 128
23 435 0-128 128




24 443 0-128 128
Tableau des bruitages : locomotives électriques.
Fonction Soundslot Ccv Fourchette = Valeur par défaut
Son activé/désactivé 1 259 0-128 99
Son activé/désactivé 2 267 0-128 99
Trompe #1 (jouable) 3 275 0-128 128
Trompe #2 ou cloche 4 283 0-128 128
Moteur du ventilateur (AUX2) 5 291 0-128 128
Compresseur 6 299 0-128 128
Annonce en gare #1 7 307 0-128 128
Bruit d'attelage 8 315 0-128 128
Soupape, échappement d'air 9 323 0-128 128
(Conduite libre)
Coup de sifflet du contrdleur 10 331 0-128 128
Sabliere 11 339 0-128 128
Ouverture/Fermeture des portes. 12 347 0-128 128
Application des freins 13 355 0-128 128
(relachement automatique)
Annonce en gare #2 14 363 0-128 128
Crissement en courbes 15 371 0-128 128
Coup de sifflet bref 16 379 0-128 128
Joints entre rails 17 387 0-128 128
Joints entre rails 18 395 0-128 128
19 403 0-128 128
20 411 0-128 128
21 419 0-128 128
22 427 0-128 128
23 435 0-128 128
24 443 0-128 128




Tableau pour les bruits spéciaux

Fonction Soundslot CVv Fourchette Valeur par défaut
Bruitage aléatoire 451 0-128 128
Bruit de frein 459 0-128 128
Dispositif de commutation (pour 467 0-128 128
locos électriques)

Assurez-vous que le CV index 31 a bien la valeuetllé CV index 32 a bien la valeur 1 avant de
modifier un des CV du volume! Comme expliqué préredent, le CV 32 est utilisé comme
registre-index pour déterminer la teneur réelle@€s257 a 512.

Lorsque vous réglez le volume, vous devez toujgarder a I'esprit le volume total qui en résulte.
Les bruitages individuels sont additionnés paiitbude mixage pour en faire un son global. Si un
trop grand nombre de sons trop forts sont jouéslsamément, le son va se déformer parce que les
limites physiques ont été atteintes. C'est ce cappelle ‘clipping’ (distorsion du signal).

\Vous pouvez reconnaitre facilement ce phénomensajmianifeste par des crachotements et des
grésillements. Pour ne pas endommager I'amplificaadio et le haut-parleur, vous devez toujours
étre attentif a tous les bruitages qui seront jameséme temps et éventuellement diminuer le
volume individuellement.

13.2. Démarrage retardé.

Normalement, lorsque vous souhaitez mettre en nmameune loco qui est a l'arrét (alors que
vous tournez le régulateur), elle ne va pas comereincouler immeédiatement. Au lieu de cela, le
régime du moteur diesel va d'abord prendre detésse, une locomotive a vapeur va relacher les
freins et remplir lentement les cylindres. Par éguent, il faut un certain temps avant que la
locomotive se mette en mouvement. Bien que cetacenforme a la réalité, tout le monde ne
I'apprécie pas.

Par conséquent, vous pouvez désactiver le retagémarrage en désactivant le bit 3 du CV 124.
La locomotive se mettra en mouvement immédiatenBiah entendu, le bruitage au démarrage ne
sera plus synchronisé avec le mouvement.

13.3. Sélection manuelle des crans de vitesse powteurs diesel (pour les locomotives diesel-
électriques)

Dans les locomotives diesel-électriques, le réglmenoteur est généralement fonction du cran de
vitesse (généralement 8) de la locomotive, conpétd'électronique du moteur. Normalement, le
décodeur LokSound choisit automatiquement le régimageur correct en fonction de la vitesse du
modele. Cependant, on voudrait parfois obteniraginne moteur plus élevé.

La 'sélection manuelle du cran de vitesse dies@éimet. Si vous avez configuré deux touches de
fonction, dont l'une active le "régime diesel upl'autre le "régime diesel down", vous pouvez
ainsi modifier le régime moteur des locomotivesdielectriques indépendamment de la vitesse.

- Tant que la touche "Up" est pressée, le régimmaieur augmente progressivement. Désactivez
la touche des que la vitesse souhaitée est atteinte

- Tant que la touche "Down" est pressée, le régimmoteur est réduit progressivement. Désactiver
la touche des que la vitesse souhaitée est atteinte

- Pour revenir en mode automatique, arrétez la éd@ppuyez sur la touche "Down" jusqu'a ce que
le régime de ralenti soit atteint. Puis désactienouveau la touche "Down". Lors du prochain
démarrage, le mode automatique sera a nouveau actif

Pour certains projets sonores, nous avons déjédetmode manuel par défaut.



13.4. Synchronisation électronique des jets de vape

Pour synchroniser les jets de vapeur avec le moemedes roues, vous pouvez utiliser un capteur
de roue externe, comme décrit a la section 6.9et, la plupart des modélistes préférent éviter
cette transformation importante de leurs locomateeutilisent plutbt la synchronisation
automatique de la vapeur en fonction de la vitésska locomotive. En raison de I'excellente
compensation de charge des décodeurs LokSoune prettédure donne des résultats qui
conviennent a la plupart des modélistes.

Pour activer ce mode (et également désactiverpgieoaexterne), on utilise les CV 57 et CV 58.
Tout ce dont vous avez besoin pour régler votrertamtive, est un chronometre et un peu de temps.
Cela vaut la peine d'avoir un peu de patiencedifibtenir un bon résultat. Vérifiez également que
la régulation de charge correspond parfaitememti@ ymodele et que les vitesses minimale et
maximale sont définies de la fagcon dont vous Idaitez. C'est seulement alors que vous pouvez
commencer la synchronisation de la vapeur.

Dans le CV 57, on entre l'intervalle de temps ¢gtaule entre deux jets de vapeur, alors que la
loco roule a la vitesse la plus basse possible (@eavitesse 1). L'unité pour le CV 57 est de 32
millisecondes.

Dans le CV 58, vous devez donner, a votre décadauBound, des informations sur le diamétre
des roues et la transmission.

Procédez comme suit:

1. Placez la locomotive sur une longue voie dr@itglat, roulez au cran de vitesse 1 et activez le
bruitage.

2. Al'aide du chronometre, mesurez la durée d'énelution d'un essieu couplé.

3. Pour une loco a deux ou a quatre cylindresu fliviser la valeur par 0,128 (car ici 4 jets de
vapeur sont produits par tour de roue)

4. Entrez la valeur arrondie dans le CV 57. Utllide préférence la programmation sur voie
principale, ce qui permet d'observer le résultahédiatement.

5. Testez la marche de la loco de facon précisio@ide jets de vapeur se produisent par tour de
roue, augmentez la valeur du CV 57 pas a pas. Dieaita valeur pour obtenir plus de jets de
vapeur.

6. Si vous étes satisfait du nombre de jets deuragnecran de vitesse 1, passez au cran de vitesse
(sur 28).

7. Essayez de voir si le nombre de jets de vap@alut est toujours correct. Si vous pensez qu'il y
a trop de jets de vapeur par tour de roue, augmémtealeur dans le CV 58 (valeur par défaut 43).
S'il y a trop peu de jets de vapeur, réduisealaur du CV 58. Cette procédure va calibrer le
facteur transmission du LokSound correctement.

13.4.1. Intervalle minimal entre jets de vapeur.

Avec des roues motrices d'un tres faible diamétest possible que les jets de vapeur soient émis
correctement a basse et moyenne vitesse mais gErageformés a haute vitesse. Souvent, cela est
dd a une vitesse finale excessive qui n'est phissté. Pour avoir quand méme un son acceptable a
grande vitesse, l'intervalle minimal entre deus i vapeur doit étre ajusté au moyen du CV 249.
L'unité de 1 ms permet un réglage tres précis.

Si vous n'étes pas satisfait du bruitage a plegjmmé, vous devez, lorsque le bruitage est activé,
augmenter le CV 249 petit a petit jusqu'a ce qusmieparaisse plus naturel entre deux jets de
vapeur qui se suivent.



13.5. Bruitage aléatoire.

Les décodeurs LokSound produisent des bruitaggdé&upntaires, tels que compresseurs,
échappement d'air comprimé, pelletage du charlmnilstsont déclenchés de maniére aléatoire et
contribuent au réalisme de I'exploitation de voéseau. Vous pouvez modifier la fréquence de ces
bruitages.

Dans le CV 61, vous pouvez définir 'intervalletdenps minimum qui doit s'écouler entre la lecture
de deux bruits aléatoires. L'unité est de 0,25mdeolLa valeur par défaut 75 donne 18,75 secondes.
Dans le CV 62, vous pouvez définir I'intervalletdmps maximum entre la production de deux

bruits aléatoires. Apres l'expiration de ce délaphus tard, un autre bruit aléatoire sera joudnite

est de 0,25 seconde. La valeur par défaut 200 debisecondes.

Si vous ne voulez entendre aucun bruit aléatoireer la valeur O dans les CV 61 et 62.

13.6. Réglage du seuil du bruit de freinage.
Les décodeurs LokSound peuvent reproduire le enisaedes freins en synchronisation avec le
mouvement des roues. Pour que le crissement des $@it reproduit, plusieurs conditions sont
nécessaires:
La valeur pour la durée de freinage dans le 4 GVé&le est suffisamment élevée (valeur
minimale 20 ou plus).
Au moment ou la loco recoit I'ordre de freinerealbit rouler a vitesse élevée.
La locomotive recoit un ordre de marche : ‘cranitisse 0'.

Le décodeur LokSound va, a un moment donné détéraviec le CV 65, commencer a produire un
bruit de freinage. Plus la valeur du CV 64 est deamplus tdt commence le bruit de freinage. La
valeur par défaut 100 correspond au cran de vid®serr 128.

Le bruit de freinage doit se terminer a I'arrétadlcomotive. Vous pouvez utiliser le CV 65 pour
réaliser un réglage fin si la locomotive venaitidsobiliser trop tét.

13.7. Atténuation du son.

La fonction "fader" vous permet de réduire le voduem poussant sur une touche. Ceci est utile
lorsque vous entrez dans un tunnel. L'atténuationodlime peut étre configurée dans le CV 133,
par rapport au volume global.

Valeur 0 & 127: le volume est inférieur a la noenal
Valeur 128: le volume est égal au volume globatténuation ne fonctionne pas)
Valeur 129 a 255: le volume est supérieur a |lanade

14. Reset du décodeur.
\Vous pouvez ré-initialiser le décodeur a tout motnen

14.1. Avec les systemes DCC ou 6020/6021
Introduisez la valeur 08 dans le CV 08.

14.2. Avec Marklin® systems (mfx®-Decoder)
On peut ré-initialiser les décodeurs mfx® avec éaital Station® ou la Mobile Station® via la
commande Reset dans le Lok-Mend.

14.3. Avec le LokProgrammer de ESU.
(A partir du software 2.7.3.) Dans le menu 'Progrer choisir I'option ‘Decoder riicksetzen' et
suivre les instructions sur I'écran.



15 Fonctions spéciales.
Les décodeurs LokSound offrent quelques fonctipésiales uniques que vous ne connaissez peut-
étre pas.

15.1. Bit directionnel

Le bit directionnel détermine le comportement doadieur lors du passage d'un troncon analogique
a un digital (voir 10.4.3). Si vous voulez mettebit directionnel en service, il faut activer le 8

du CV 124.

15.2. Mémorisation de I'état des fonctions.

Les décodeurs LokSound peuvent mémoriser |'étatentané d'exploitation en permanence. Aprés
une interruption de l'alimentation, le décodeu€radrre, si on le souhaite, avec les parametres
précédents. Les données suivantes peuvent étre nsépt

Etat des touches de fonction :

Se souvient de quelles touches de fonction étaigtites ou non et les commute en conséquence.
Vitesse actuelle:

Si elle est mémorisée, la locomotive va continueruder, apres l'interruption de l'alimentatiodaa
vitesse enregistrée indépendamment de ce quiaesiniis par la centrale.

Le CV 122 est responsable. Le Bit 0 active la mésation des touches de fonction, le Bit 1 la
mémorisation de la vitesse.

16. RailCom®

LokSound V4.0 — LokSound micro V4.0 — LokSound XL V.0 — LokSound V4.0 M4.

RailCom® est une technique développée par la fireme® Elektronik, Giessen, pour renvoyer des
informations du décodeur a la centrale digitalsgdta présent, le systeme DCC ne pouvait
gu'envoyer des données de la centrale vers le dacadns étre certain qu'elles y parviennent.

Les informations suivantes peuvent étre renvoyéda tbcomotive a la centrale:

Adresse de la locomotivde décodeur envoie toujours son adresse a lad@enpar '‘Broadcast'.
Celle ci peut étre reconnue par un détecteur de-s@gnalisation. La centrale peut ainsi connaitre
I'endroit ou se trouve la locomotive a ce moment.

Informations CV: le décodeur peut communiquer, via RailCom®,dkeur de tous les CV a la
centrale. Une voie de programmation n'est plusss&ie a l'avenir.

Meta donnéesle décodeur peut envoyer a la centrale des infibomasur la charge du moteur, la
consommation du moteur, la température, etc.

Pour que RailCom® fonctionne, tous les décodeuls & ntrale doivent étre équipés de facon
appropriée. Le hardware des décodeurs LokSournutésaré pour RailCom® mais une mise a jour
du logiciel de la firme est éventuellement nécesgadur I'activer.

RailCom® est activé au moyen du CV 29, bit3. Le Z8/offre d'autres options. RailCom® est
activé, par défaut, dans les décodeurs LokSound.V4.

16.1. RailComPlus®.

Une nouveauté se cache derriere la fonction Raillos® développée par Lenz® en collaboration
avec ESU, chaque décodeur LokSound en est équipé.

Les décodeurs équipés de RailComPlus® s'annonatarhatiquement aux centrales appropriées
préparées pour RailComPlus®. Vous ne devrez phaaigentrer I'adresse d'une nouvelle
locomotive manuellement. Placez simplement la lantora sur la voie et elle sera
automatiquement reconnue. En plus du nom de larlotee, les icones des touches de fonction et
la nature des fonctions (fonction permanente epteaire) seront transférées. Et tout cela se passe
en quelques secondes sans devoir attendre!



16.1.1. Conditions pour RailComPlus®.

RailComPlus® nécessite une centrale digitale agegaipement approprié. La centrale ECoS de
ESU supporte depuis la version du firmware 3.4dEsodeurs équipés de la technologie
RailComPlus®. Vous ne devez rien changer a votcedur. Il sera reconnu automatiquement.
\Vous pouvez, bien sar, modifier a volonté, le nas tbcomotives, toutes les icones de boutons de
fonction et symboles de locomotives et ensuitedagroduire dans votre décodeur. Tout cela se fait
automatiquement en arriere-plan.

Si vous ne souhaitez pas la détection automatigques pouvez annuler cette fonction en
désactivant le bit 7 du CV 28.

17. Mise a jour Firmware.

Les décodeurs LokSound peuvent toujours étre égjuijp@ nouveau logiciel d'exploitation (appelé
firmware). De cette facon, les erreurs peuvent@&irdgées et de nouvelles fonctions ajoutées.

La mise a jour peut étre faite par vous-méme, t®@déur n'a pas besoin d'étre retiré de la
locomotive. Tout ce dont vous avez besoin est klPtogrammer de ESU. Le logiciel du
LokProgrammer équipera chaque fois votre décodekSbund de la toute derniére version. Un
téléchargement séparé n'est plus disponible.

Les mises a jour effectuées par notre service afgéte ne sont pas considérées comme une
réparation sous garantie mais sont dans tous $egagantes.

18. Accessoires.
Vous pouvez obtenir des informations détailléedesiaccessoires aupres de votre détaillant ou sur
notre site Internet.

18.1.Inversion des frotteurs.

Dans les locomotives/rames a deux frotteurs, ohmpenter la platine 51966 pour inversion des
frotteurs mais uniquement avec le décodeur mumiothmecteur 21MTC. De cette facon le frotteur
en service est toujours a l'avant, en fonctionahssie marche, c'est I'idéal pour I'exploitatiome’
navette.

18.2. Aimants HAMO.

Les moteurs universels montés dans de nombreusmsdtives Marklin® ne peuvent pas étre
pilotés directement par le décodeur LokSound. \dmwez remplacer les inducteurs de ces
locomotives par des aimants permanents. Vous treavahez ESU les aimants suivants:

51960 aimant permanent comme 220560, pour indu 20
D=24,5mm, pour flasque de moteur 216730, 211228500

51961 aimant permanent comme 220450, pour in@0i620
D=18,0mm, pour flasque de moteur 204900

51962 aimant permanent comme 235690, pour in@1i420
D=19,1mm, pour flasque de moteur 231350

51965 aimant permanent pour Marklin 3015, ET80@BM, voie 1.

18.3. Prolongateurs avec fiche a 8 ou 6 conducteurs

Si la locomotive que vous voulez transformer nespde pas d'interface et que vous ne voulez pas
couper la fiche du décodeur, il existe deux proéegrs 51950 ou 51951. Fixez d'abord la contre-
fiche appropriée et enficher ensuite simplemengledeur.

18.4. Adaptateur de montage 21MTC.
Si vous voulez équiper une locomotive avec un déagotokSound muni d'une fiche 21MTC,



l'adaptateur 51967 vous sera trés utile : il prissatiun c6té, un connecteur sur lequel le LokSound
peut étre enfiché facilement et de I'autre destpaa soudure auxquels on peut souder les fils
originaux de la locomotive. Idéal pour digitaliskys locomotives Marklin®.

Sous le numéro 51968, il existe un adaptateuragumoyen de transistors, renforce les deux sorties
AUX3 et AUX4 et les rend ainsi plus polyvalentededl pour des transformations complexes.

19. Support et aide.

Si vous avez besoin d’'aide, consultez d’abord viétaillant spécialisé chez qui vous vous étes
procuré votre décodeur LokSound. Il est un parter@mpétent pour toutes les questions
concernant le modélisme ferroviaire.

Vous pouvez nous contacter de différentes mani@gsendant, nous vous demandons de nous
contacter, si possible, par fax ou par e-mail. imegvrez la plupart du temps une réponse endéans
guelques jours. N'oubliez pas de mentionner un mardé fax ou une adresse e-mail auxquels nous
pourrons vous répondre.

Notre support téléphonique est souvent tres chetrdévrait, des lors, étre réservé a une assistance
spécifique. Avant de nous appeler, envoyez-nousodthun fax ou un e-mail. Vous pouvez
également consulter notre site Internet, dansbeque 'Support/FAQ' vous trouverez déja quelques
réponses et des conseils d'utilisateurs qui pouic@mainement vous aider.

Nous restons, bien sdr, toujours a votre écoute :
Par téléphone : ++49 (0)731-184 78 - 106
mardi et mercredi de 10h a 12h.
++49 (0)731 -1 84 78 - 299
www.esu.eu/kontakt
ESU GmbH & Co.KG
- Technischer Support-
Edisonallee 29
D-89231 Neu-Ulm.
www.esu.eu

Par fax :
Par E-mail :
Par courrier

20 . Données techniques.

LokSound LokSound micro | LokSound V4.0 LokSound XL
V4.0 V4.0 M4 V4.0
Tension de fonctionnement 5-40V 5-21V 5-40V 5-40V
Mode DCC avec 14/28/128 crans de | Ok Ok Ok Ok
vitesse, adresses a 2/4 chiffres,
reconnaissance automatique du mode de
fonctionnement en digital
Digital Motorola®, 14/28 crans de vitess©k Ok Ok, 255 Ok, 255
Nombre d'adresses en mode Motorola®255 255
Mode M4 avec annonce automatique - - Ok Ok




Mode Selectrix® Ok Ok Ok Ok
Mode analogique DC Ok Ok Ok Ok
Mode analogique AC Ok - Ok OK
Programmation DCC OK OK Ok Ok
Programmation possible Motorola® ave®©k Ok Ok Ok
6021, Mobile Station, Central Station®
Programmation compatible mfx® - - Ok Ok
Module de freinage Marklin® Ok Ok Ok Ok
Trongon de freinage DC, ROCO® Ok Ok Ok Ok
Trongon de freinage diodes Selectrix® Ok Ok OK Ok
Mode freinage Lenz ABC Ok Ok Ok OK
Mode manceuvres, temporisation Ok Ok Ok Ok
démarrage/freinage commutable
RailComPlus® Ok Ok Ok Ok
Intensité moteur admise en permanence 1,1A 0,75A 1A 1, 4,0A
Compensation de charge 5éme génératip®/40kHz 20/40kHz 20/40kHz 20/40kHz
Protection contre les surcharges
Intensité admise aux sorties de fonction 4/250mA 4/150mA 6/250mA 12/500mA
Intensité totale des sorties 280mA 280mA 280mA 1A
Sorties logiques/ 2 sorties 2 sorties logiques 2 sorties logiques

logiques et un | et un bus sériel | et un bus sériel

bus sériel "Susi" (avec "Susi" (avec

"Susi" (21MTC interface Next18).21MTC, PluX)

Plux-)
Touches de fonction supportées FO-F28 FO-F28 FOEFRBF15 | FO-F28 ( FO-F15

M4) M4)

PowerPack intégré - - - Ok
PowerPack optionnel Ok Ok Ok -

Partie audio

8 canaux sonores, controle de pridréit
Dynamicrange, 32 Mbit flashmemory, amplificateur
puissance haute performance classe D, 3W de
puissance pour les bruitages vapeur, diesel et

électriques

Comme a gauche
dependant double
étage final,

chacun 6,5W

Dimensions en mm

30,3x15,5x5,$ 25,3x10,6x3,q

3@G5b,5

51,0x40,0x14,0

21. Liste de tous les CV supportés.

21.1. Décodeur LokSound.

Les tableaux suivants montrent la liste de tou€Megue les décodeurs LokSound possedent. Pour

le concept de CV lisez attentivement le chapitie 5.
Ne modifiez les CV que si vous étes certain de feaictionnement, une mauvaise programmation
des CV peut provoguer un dysfonctionnement du d&oodokSound.

Ccv Nom Description Fourchette | Valeur par
défaut
1 Adresse locomotive Adresse de la loco (Pour Lok80d/4.0: fourchette1-127 3
1-255)
Tension de démarrage Détermine la vitesse mieighalla loco 1-255 3
Courbe d'accélération Multiplié par 0,25 = terdppuis l'arrét jusqu'ala| 0-255 28




vitesse maximale
4 Courbe de décélération Multiplié par 0,25 = tepsr passer de la vitess®-255 21
maximale a l'arrét
5 Vitesse maximale Vitesse maximale de la loco B-25 255
6 Vitesse moyenne Vitesse de la loco au cran éssétmoyen 0-255 88
7 N° de la version Version interne du software doatieur -
8 Identification du fabricant Identification du fadant ESU, la valeur 8 151 -
provoque la réinitialisation de tous les CV a leur
valeur par défaut (= reset)
13 Mode analogique F1-F8| Etat des fonctions F1 @F®ode analogique. Cfr0-255 1
chapitre 12.4
14 Mode analogique FO, F9 Etat des fonctions FO, F9 a F12 en mode analogi§ué3 1
F12 Cfr chapitre 12.4
15,16 | Decoderlock. Decoder-Lock Function suivantRiM Pour détails0-255 0
consulter :
http://www.nmra.org/standards/DCC/WGpublic/030
5051/0305051.html
17,18 @ Adresse loco étendue Adresse longue deda @fr chapitre 9.2 128-9999 | 192
19 Adresse multi-traction Adresse supplémentairg pauler en multi- 0-255 0
traction. Valeur 0 ou 128 = multi-traction désaégy
1-127 = adresse multi-traction sens de marche
normal. 129-255 = adresse multi-traction en sens de
marche inversé
21 Mode multi-traction F1-F8Etat des fonctions F1 a F8 en multi-traction. 0-255 0
Signification des bits comme CV13, cfr chapitre
12.4.
22 Mode multi-traction FO, | Etat des fonctions FO, F9 a F12 en mode 0-63 0
F9-F12 analogique. Signification des bits comme CV14. Cfr
chapitre 12.4
CV | Nom Description Fourchette | Valeur
par
défaut
27 Mode de freinageModes de freinage reconnus 28
Bit | Description Valeur
0 Freinage ABC, tension coté droit plus élevée 1
1 Freinage ABC, tension c6té gauche plus élevée 2
2 Freinage ZIMO HLU actif 4
3 Freinage DC, polarité inverse au sens de march@
4 Freinage DC, polarité conforme au sens de martbe
7 Loco freine avec distance de freinage constant 4i28
FS=0
28 Configuration  Réglages pour RailCom® 131
RaillCom®
Bit | Description Valeur
0 Canal 1 libéré pour Adresshroadcast 1
Transfert de données autorisé sur le canal 2 2
7 RailCom® Plus, annonce automatique de la locd28
activée




29 Registre de Le CV le plus complexe de la norme DCC. Dans céestegsont 12
configuration stockées des informations importantes dont cedaiependant ne
concernent que le mode DCC.
Bit | Description Valeur
0 Sens de marche normal 0
Sens de marche inversé 1
1 14 crans de vitesse DCC 0
28 ou 128 crans de vitesse DCC 2
2 Désactiver le mode analogique 0
Autoriser le mode analogique 4
3 Désactiver RailCom® 0
Autoriser RailCom® 8
4 Courbe d'accélération aveclesCV 2,5et6 0
Courbe d'accélération avec les CV 67 & 94 16
5 Adresses courtes (CV 1) en mode DCC 0
Adresses longues (CV 17+18) en mode DCC 32
31 Registre-index H Choix emplacement mémoire CV-252 16 16
32 Registre-index L  Choix emplacement mémoire CY-3%52 0-4 0
47 Choix du Quels protocoles sont actifs. Voir chapitre 9.5. 255 13
protocole
Bit |Fonction Valeur
0 Protocole DCC activé 1
1 Protocole M4 activé (seulement LokSound V4.2
M4
Protocole Motorola® activé 4
Protocole Selectrix® activé
48 Choix langue Choix de la langue pour certaicisiérs sonores 0-15 0
49 Configuration | Autres réglages importants du décodeur 0-255 19
étendue N°1
Bit | Description. Valeur
0 Compensation de charge activée 1
Compensation de charge désactivée 0
1 Fréquence de pilotage moteur DC
Fréquence 20kHz activée 0
Fréquence 40kHz activée 2
2 Mode Marklin® Delta
Désactivé 0
Activé 4
Adresses consécutives Marklin®, "low" bit 0,8
4 Reconnaissance automatique des crans de vitesse
Désactivée, format DCC 0
Activée, format DCC 16
5 Touches de fonction, mode LGB®
Désactivé 0
Activé 32
6 Fonction manuelle Zimo®
Désactivée 0
Activée 64
7 Adresses consécutives Marklin®, "high" bit. | 0,13

Voir chapitre 9.3.1 pour explications bit 3 et 7.




50 Mode analogiqueDétermine quels modes analogiques sont reconnus 0-3 '3
Bit  Fonction Valeur
0 Mode analogique AC (si prévu, cfr chapitre 7.3
Désactivé 0
Activé 1
1 Mode analogique DC
Désactivé 0
Activé 2
51 Parametre "I" | Part "I" du régulateur interne Pl a vitesse lente 0-255 0
slow de la
compensation de
charge.
52 Parameétre 'K' | Part "K" du régulateur interne Pl pour les crd@yitesse 0-255 32
slow de la inférieurs.
compensation de
charge
53 Référence pour  Détermine la valeur de la tension FCM que le motkmitr 0-255 125
la régulation renvoyer a vitesse maximale. Plus le rendementabeum est
élevé, plus haute peut étre la valeur de ce CM Bico n'atteint
pas sa vitesse maximale, diminuer ce paramétre
54 Paramétre 'K' de Part du parameétre 'K' dans la compensation de ehBxgtermine | 0-255 48
la compensation l'intensité de la compensation. Plus grande eslkur, plus le
de charge. décodeur régule le moteur.
55 Paramétre 'I' de | Part du paramétre 'l' dans la compensation de ehBxgtermine  0-255 64
la compensation| l'inertie du moteur. Plus grande est l'inertie (@uptavec volant
de charge. d'inertie ou de grand diamétre) plus grande doét létvaleur.
56 Portée de la De 0 & 100% 1-255 255
compensation. Détermine jusqu’a quel pourcentage la compensasoactive. Par
exemple avec une valeur de 128, la compensatiafésattivée
apres avoir atteint la mi-vitesse.
57 Synchronisation Définit la synchronisation du jet de vapeur, vdiapitre 12.4 1-255 30
jet vapeur #1
58 Synchronisation Définit la synchronisation du jet de vapeur, vdiapitre 12.4. 1-255 20
jet vapeur #2
59 Bruitage Divisé par 128 donne le facteur avec lequel letags 1-255 128
d'exploitation d'exploitation est exécuté a l'arrét. Pour deswalg128,
'min’ l'enregistrement original est exécuté plus lentepmour des
valeurs > 128 plus rapidement.
60 Bruitage Divisé par 128 donne le facteur avec lequel letags 1-255 192
d'exploitation d'exploitation est exécuté a vitesse maximale. Eesarvaleurs
'max’ <128, le bruitage est exécuté plus lentement, desrvaleurs > 128
plus rapidement.
61 Bruitage Multiplié par 0,25 seconde donne l'intervalle mialrantre deux | 0-255 0
aléatoire 'min' | bruits aléatoires. Voir chapitre 13.5
62 Bruitage Multiplié par 0,25 seconde donne l'intervalle maxirentre deux | 0-255 0
aléatoire 'max’. | bruits aléatoires. Voir chapitre 13.5
63 Master volume | Réglage du volume global pour tous les bruitages 19D- 128
du bruitage
64 Bruitage Si le cran de vitesse de la loco est inférieurgal & la valeur 0-255 12
‘application des | enregistrée ici, le bruitage du freinage se détlendoir chapitre
freins'. 13.6
65 Bruitage freinageSi le cran de vitesse est inférieur a celui quieesegistré ici, le  0-255 7

Off.

bruitage du freinage est désactivé. Voir chapigé1




66 Correction de la| Divisé par 128, donne la valeur du facteur multgteur appliqué a0-255 0
vitesse en la tension moteur en marche avant. La valeur Oati¢sda
marche avant | correction.
67- | Tableau de Attribue aux crans de vitesse une tension moteur. 0-255 -
94  vitesse Les valeurs intermédiaires sont obtenues par iokatipn.
95 Correction de la Divisé par 128, donne la valeur du facteur multieur appliqué a0-255 0
vitesse en la tension moteur en marche arriére. La valeurdactée la
marche arriére | correction.
112 | Fréquence de Fréquence de clignotement pour I'effet stroboscapiq 4-64 43
clignotement Est toujours un multiple de 0,065536 seconde
105 | CV Utilisateur |CV libre. L'utilisateur écrit ce qu'il veut. 0-255 |0
#1
106 | CV Utilisateur | CV libre. L'utilisateur écrit ce qu'il veut 0-255 0
#2
112 | Durée du \oir chapitre 12.3.4 0-255 43
clignotement
113 | Power Fail Durée de shuntage du PowerPack apres une intemugdi courant.0-255 32
Bypass Unité : multiple de 0,016384 seconde
122 | Mémorisation de Mémorise I'état d'exploitation. Voir chapitre 15.2 0-3 3
la situation
Bit | Description Valeur
0 Mémorisation de I'état des touches de fonction 1
1 Mémorisation d ale vitesse. 2
123 | Mode ABC, Vitesse lors du passage sur trongons a vitess@aedtkinage ABC  0-255 100
vitesse réduite
124 | Configuration | Autres réglages importants du décodeur 21
étendue #2
Bit | Description Valeur
0 Bit directionnel : conserver le sens de marche 1
Ne pas conserver le sens de marche 0
1 Decoderlock désactivé au moyen des CV 15/160
Decoderlock activé au moyen des CV 15/16 2
2 Temporisation au démarrage désactivée 0
Temporisation au démarrage activée 4
3 Protocole sériel pour C-Sinus désactivé 0
Protocole sériel pour C-Sinus activé 8
4 Fréquence de régulation variable 0
Fréquence de régulation fixe. 16
5 Protection du moteur lors d'un blocage
Le moteur n'est pas désactivé. 0
Le moteur est désactivé pendant qges seconde82
pour éviter qu'il ne brdle.
125 | Tension de 0-255 90
démarrage mode
analogique DC
126 | Vitesse maximal 0-255 130
mode analogique
DC
127 | Tension de Pas pour le LokSound micro V4.0. 0-255 90
démarrage mode
analogique AC




128 | Vitesse maximaldas pour le LokSound microV4.0. 0-255 130
mode analogique
AC
129 | Fonctions Tension offset pour fonctions en mode analogiquepiire 17. 0-255 15
analogiques,
"Hysterese"
130 | Moteur Tension "offset”" pour moteur analogique. Chadiffe 0-255 5
analogique,
"Hysterese"
131 | Cran de vitesse | Détermine le nombre de crans de vitesse diesehdesi 0-255 50
manuel. augmenter le régime moteur lors du choix manuekdime
moteur. Voir chapitre 13.3
132 | Grade Crossing Délai de commutation, Grade Crossing, voir chafdize3.3 0-255 80
Hold Time
133 | Atténuation du | Volume lorsque "sound fader" est actif.Voir clagl 3.7 0-255 128
volume
134 | Seuil mode ABC Seuil a partir duquel lI'asynes&BC est reconnue. 4--32 12
246 | Dételage Vitesse a laquelle la loco roule lors du dételdjes la valeur est  0-255 0
automatique, élevée, plus la loco roule vite. La valeur 0 désade dételage
vitesse de automatique. Le dételage automatique n'est actifsgla sortie de
roulement fonction est mise sur 'Pulse’ ou 'Kuppler'.
247 | Dételage. Durée Cette valeur multipliée par 0,016 détermine le teipendant leque 0-255 0
d'éloignement |la loco s'éloigne du train lors du dételage (déekautomatique)
248 | Dételage. Durée Cette valeur multipliée par 0,016 détermineslmps pendant lequi 0-255 0
de poussée. la loco pousse contre le train lors du dételagee(dge
automatique)
249 | Ecart minimal  Ecart minimal entre deux €éjections de vapeur inddamment des 0-255 0
entre jets de données du capteur. Voir chapitre 13.4.1
vapeur
250 | Commande Définit I'écart I'écart entre deux jets de vapeaunrde générateur | 0-255 0
secondaire de |secondaire. La valeur indique de combien pour Mdkzart entre
jets de vapeur. | les jets de vapeur secondaires doit étre plus cueri'écart entre
les jets de vapeur primaires. Utilisé pour les soaaleux groupes
propulseurs indépendants (Big Boy, Mallet)
253 | Mode de freinagddétermine le type de mode de freinage constanif setilement | 0-255 0
constant guand le CV 254 > 0.
Fonction
CV 253=0 : le décodeur freine linéairement
CV 253 > 0 : le décodeur freine constamment lirgraent
254 | Distance de Une valeur >0 permet une distance de freinage pientgante de la 0-255 0
freinage vitesse.
constante en
marche avant
255 | Distance de Actif seulement quand la valeur > 0, sinon la vau CV 254 est 0-255 0
freinage utilisée . Utile pour des rames réversibles.
constante en
marche arriére
22. Annexes

22.1 Programmation des adresses longues.

Comme décrit dans le chapitre 9.2, une adressei¢oest répartie dans deux CV. Dans le CV 17 se
trouve le byte de haute valeur de I'adresse. Gedstermine la fourchette dans laquelle sera placée
I'adresse longue. Par exemple, si la valeur 19&sge dans le CV 17, alors l'adresse longue peut
aller de 0 a 255. Si on met la valeur 193 dansMel, I'adresse longue peut aller de 256 a 511. On



peut continuer jusqu'a la valeur 231 dans le CM'adresse longue peut alors aller de 9984 a 10239.
La figure 38 montre toutes les fourchettes possible

22.1.1. Ecrire une adresse.
Pour programmer une adresse longue, vous devederdies valeurs pour les CV 17 et 18 et
ensuite programmer. Veuillez noter que la progrational’'adresses n'est pas possible via le mode
de programmation POM.
Procédez comme suit pour la programmation d'unesadrlongue :

Choisissez tout d'abord l'adresse désirée, parmretf07.

Cherchez dans le tableau 35 la fourchette d'adyegg®opriée. Dans la colonne a droite

vous trouvez le nombre a inscrire dans le CV 1isdetre exemple 207.
La valeur pour le CV 18 s'obtient comme suit:

adresse souhaitée 4007

moins la 1re adresse trouvée dans la fourch&ttkasses -3840

valeur pour le CV 18 =167
167 est la valeur que vous devez inscrire dan¥/I&&; le décodeur est ainsi programmeé sur
l'adresse 4007.

22.1.2. Lire une adresse.
Si vous voulez connaitre I'adresse d'une locomgisez les CV 17 et 18 |'un apres l'autre et
procédez de facon inverse :
Supposons que vous avez trouvé CV17 = 196, CV1487=lisez la fourchette d'adresses
correspondante dans le tableau 35. La premierssalpossible de cette fourchette est 1024. I
suffit d'ajouter la valeur du CV 18 et vous obtehadresse de la locomotive :

1024

+147

1171



lllustration 38 : tableau des adresses longues.
23. Certificat de garantie.

24 mois de garantie a partir de la date d'achat.

Cher client,

Félicitations pour I'achat d'un produit ESU. Ceduibde tres haute qualité a été fabriqué en
appliguant les méthodes de production les plus@emet a été I'objet de contréles de qualité trés
séveres et de tests.

C'est pourguoi la firme ESU electronic solutionm@mbH & Co.KG vous offre, a I'achat d'un
produit ESU, en plus de la garantie Iégale natmre-a-vis de votre détaillant ESU en tant que
partie contractante :

une garantie du fabricant de 24 mois a partir de ladate d'achat.

Conditions de cette garantie :
- Cette garantie est valable pour tous les produtd Bchetés chez un détaillant ESU.
La preuve d'achat doit étre fournie. Le certifidatgarantie dument complété par votre
détaillant en rapport avec la facture sert de prali@chat. Nous vous conseillons de
conserver ensemble la facture et le certificatatamgie.
Complétez de la fagon la plus précise possiblermdlaire de réclamation et joignez-le au
produit défectueux.
Contenu de la garantie. Exclusions.
La garantie comprend, au choix de la firme ESUtsdacc solutions ulm GmbH & Co.KG, la
réparation gratuite ou le remplacement gratuitadeiéce défectueuse a condition de prouver qu'il
s'agit bien d'un vice de conception, de fabricattmatieres premiéres ou de dommage pendant le




transport. Pour cela, vous devez nous renvoyegdedeur correctement affranchi. Toute autre
responsabilité est exclue.

La garantie disparait :

1. En cas de panne due a une usure normale léiadtion

2. En cas de transformation des produits ESU agsecdmposants non autorisés par le fabricant
3. En cas de modification des pieces, par exemapjaine de protection est manquante ou on a
soudé directement sur le décodeur.

4. En cas d'utilisation pour un autre usage qué peévu par le fabricant.

5. En cas de non-respect des consignes de ESWoaliectolutions ulm GmbH & Co. KG
contenues dans le mode d'emploi.

Pour des raisons de responsabilité, aucune véiificau réparation ne sera faite sur des produits
gui se trouvent dans des locomotives ou des wa@esslocomotives ou wagons seront renvoyés
sans avoir été ouverts. Il n'y a pas d'extensiogagi@ntie suite a une réparation ou un échange.
Le recours a la garantie peut se faire soit visevdétaillant, soit en renvoyant directement le
produit incriminé a la firme ESU electronic solutsoulm GmbH & Co. KG avec la preuve d'achat,
le bon de garantie et la description du probleme:

ESU GmbH & Co KG
-Garantieabteilung-
Edisonallee 29
D-89231 Neu-Ulm.



